Objekttyp:  Advertising

Zeitschrift:  Geomatik Schweiz : Geoinformation und Landmanagement =
Géomatique Suisse : géoinformation et gestion du territoire =
Geomatica Svizzera : geoinformazione e gestione del territorio

Band (Jahr): 104 (2006)

Heft 3

PDF erstellt am: 28.05.2024

Nutzungsbedingungen

Die ETH-Bibliothek ist Anbieterin der digitalisierten Zeitschriften. Sie besitzt keine Urheberrechte an
den Inhalten der Zeitschriften. Die Rechte liegen in der Regel bei den Herausgebern.

Die auf der Plattform e-periodica vero6ffentlichten Dokumente stehen fir nicht-kommerzielle Zwecke in
Lehre und Forschung sowie fiir die private Nutzung frei zur Verfiigung. Einzelne Dateien oder
Ausdrucke aus diesem Angebot kbnnen zusammen mit diesen Nutzungsbedingungen und den
korrekten Herkunftsbezeichnungen weitergegeben werden.

Das Veroffentlichen von Bildern in Print- und Online-Publikationen ist nur mit vorheriger Genehmigung
der Rechteinhaber erlaubt. Die systematische Speicherung von Teilen des elektronischen Angebots
auf anderen Servern bedarf ebenfalls des schriftlichen Einverstandnisses der Rechteinhaber.

Haftungsausschluss

Alle Angaben erfolgen ohne Gewabhr fir Vollstandigkeit oder Richtigkeit. Es wird keine Haftung
Ubernommen fiir Schaden durch die Verwendung von Informationen aus diesem Online-Angebot oder
durch das Fehlen von Informationen. Dies gilt auch fur Inhalte Dritter, die tUber dieses Angebot
zuganglich sind.

Ein Dienst der ETH-Bibliothek
ETH Zirich, Ramistrasse 101, 8092 Zirich, Schweiz, www.library.ethz.ch

http://www.e-periodica.ch



Systemes d'information du territoire

« Vitesse réelle |

Fig. 6: Vitesse réelle comparée a la vi-
tesse recommandée issue de la géo-
métrie de référence.

novantes en localisation de véhicules et
pour I'amélioration du contenu et de la
qualité des bases de données routiéres.
Les solutions actuelles de mobile map-
ping, comme le Photobus, vont certaine-
ment jouer un réle clé dans les processus
d’acquisition et de gestion de la qualité
des données pour les systemes de navi-
gation automobile.

La conduite de tests de navigation dans
des conditions réelles a permis dillustrer
le potentiel des applications d’alerte du
conducteur, en particulier lors de virages
dangereux. Le développement d'une in-
terface utilisateur adaptée a grandement
aidé l'analyse du comportement du
conducteur dans certaines conditions.
Ceci a confirmé la nécessité de recourir &
une géométrie précise et fiable des axes
de route.

Le recours a des capteurs de localisation
bon marché dans une étude de faisabili-
té est une premiére étape dans 'intégra-
tion de composants de positionnement
par satellites dans les applications ADAS,
Cette évaluation de la qualité de localisa-
tion dans des conditions réelles et diffi-
ciles a montré des résultats prometteurs,
en particulier dans la perspective des pro-
jets européens de navigation par satellites
(EGNQOS, Galileo). Toutefois, une telle étu-
de illustre les limites d’un systéme de lo-
calisation basé uniquement sur des satel-
lites. Ceci renforce donc l'idée que la
localisation pour des applications exi-
geantes doit comporter plusieurs sources
d'information que sont les capteurs iner-
tiels ainsi que des cartes de navigation de
haute qualité.
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Remarques:
1 CSW: Curve Speed Warning.

2 www.u-blox.de/products/sbekit.html
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Dank grossen Investitionen in unserem Betrieb kénnen wir Marksteine aus
unseren Steinbriichen im Tessin so billig wie noch nie anbieten und dies franko Abladeplatz.
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Die Stadt mit Perspektiven fiir
Stddte und Gemeinden: GIS.

Transparenz, Effektivitit, Biirgerndhe. Die GIS-Losungen des Weltmarktfihrers sind in
Zurich zu Hause. Vielleicht haben sie sich deshalb in vielen stadtischen und kommunalen
Verwaltungen als Standard fiir eine neue Qualitat von lokalem Management etabliert.
Lassen Sie uns dariiber reden, von Biirger zu Biirger. Uber GIS.

ESRI Geoinformatik AG - Beckenhofstrasse 72 - CH-8006 Ziirich
Telefon 04436019 00 - info@ESRI-Suisse.ch - http://ESRI-Suisse.ch

Reproduziert mit Bewilligung von swisstopo {(BA057474)




	...

