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Roboter, die
Ameisen imitieren

Eine einzelne Ameise ist nicht beson-
dersintelligent. In einer Kolonie hinge-
gen konnen Ameisen anspruchsvolle
Aufgaben erfiillen. Inspiriert von die-
sem Phdnomen haben die Robotikerim
Labor von Jamie Paik an der ETH Lau-
sanne kleine 10-Gramm-Roboter ent-
wickelt, die springen, kommunizieren
und gemeinsam handeln konnen.
Diese autonomen, drahtlos kommu-
nizierenden Tribots sind mit IR- und
Naherungssensoren ausgestattet. Jeder
Roboter kann eine spezifische Rolle
tibernehmen. Der Entdecker erkennt
Hindernisse auf dem Weg und infor-
miert die anderen, der Leiter gibt
Anweisungenund die Arbeiter biindeln
ihre Krifte, um Objekte zu bewegen,
die viel schwerer und imposanter als sie
selber sind. Dank ihrer Anpassungs-
fahigkeit konnten Tribots fiir einige
Missionen effizienter sein als grossere
und leistungsfdhigere Roboter.  cHE

Des robots qui
imitent les fourmis

Une fourmiisolée ne présente pas une
intelligence horsnorme. Auseind’une
colonie, en revanche, les individus
sont capables de réaliser des taches
sophistiquées. Inspirés par ce phéno-
mene, les roboticiens du Laboratoire
de Jamie Paik,a’EPFL, ont développé
de petits robots-origami de seulement
10 g, capables de sauter, de communi-
quer et d’agir collectivement.
Autonomes et sans fils, ces Tribots
sont munis de capteurs IR et de proxi-
mité dédiés alacommunicationetala
détection. Chaque robot peut endos-
ser un rdle spécifique. L'explorateur
identifie les obstacles sur le chemin et
en informe les autres, le meneur
donne les instructions exécutives et
les ouvriers mettent leurs forces en
commun pour déplacer des objets
bien plus lourds et imposants qu'eux.
Grice a leur faculté d’adaptation, les
Tribots pourraient, pour certaines
missions, se révéler plus efficaces que
des robots plus puissants et plus volu-
mineux. CHE
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