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Arbeitshypothetisches Lernmodell einer Maus in der Skinner-Box. Die beiden dicken senkrechten Linien geben die Begrenzung des
Organismus an. Auf der linken Seite erfolgt der input (Informationsaufnahme), auf der rechten Seite der output (Verhalten als

Zweiersequenz). D/'e Lernaufgrabe i/mfaßf fb/grandesProgramm:
Herabdrücken des linken Hebels
4

Aufleuchten der Lampe über dem rechten Hebel
4

Herabdrücken des rechten Hebels
4

Danach erfolgt die Belohnung durch ein Pellet.
F Futter. AM Ebene der Auslösemechanismen. HB Handlungsbereitschaft. MKZ Ebene der motorischen Koordinationszen-
tren. I—XV Lernspeicher. Die arabischen Zahlen geben den Zeitpunkt der Lerntage an. IK Intermediäre Kannphase. ZK Ziel-
kannphase. Offene Pfeile sind den Speichern der IK, schwarze Pfeile denjenigen der ZK zugeordnet. LH linker Hebel. RH rech-
ter Hebel. F Futternapf. Koord Koordinationen. + erfolgreich. — erfolglos. RHP rechte Hinterpfote. KL klassische
Lernkurve. LS Lichtsignal. Die den Lernparamtern zugeordneten Werte sind absolute Häufigkeiten.
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