Objekttyp: BackMatter

Zeitschrift:  Wechselwirkung : Technik Naturwissenschaft Gesellschaft

Band (Jahr): 7 (1985)

Heft 27

PDF erstellt am: 30.04.2024

Nutzungsbedingungen

Die ETH-Bibliothek ist Anbieterin der digitalisierten Zeitschriften. Sie besitzt keine Urheberrechte an
den Inhalten der Zeitschriften. Die Rechte liegen in der Regel bei den Herausgebern.

Die auf der Plattform e-periodica vero6ffentlichten Dokumente stehen fir nicht-kommerzielle Zwecke in
Lehre und Forschung sowie fiir die private Nutzung frei zur Verfiigung. Einzelne Dateien oder
Ausdrucke aus diesem Angebot kbnnen zusammen mit diesen Nutzungsbedingungen und den
korrekten Herkunftsbezeichnungen weitergegeben werden.

Das Veroffentlichen von Bildern in Print- und Online-Publikationen ist nur mit vorheriger Genehmigung
der Rechteinhaber erlaubt. Die systematische Speicherung von Teilen des elektronischen Angebots
auf anderen Servern bedarf ebenfalls des schriftlichen Einverstandnisses der Rechteinhaber.

Haftungsausschluss

Alle Angaben erfolgen ohne Gewabhr fir Vollstandigkeit oder Richtigkeit. Es wird keine Haftung
Ubernommen fiir Schaden durch die Verwendung von Informationen aus diesem Online-Angebot oder
durch das Fehlen von Informationen. Dies gilt auch fur Inhalte Dritter, die tUber dieses Angebot
zuganglich sind.

Ein Dienst der ETH-Bibliothek
ETH Zirich, Ramistrasse 101, 8092 Zirich, Schweiz, www.library.ethz.ch

http://www.e-periodica.ch



A 8104 F

Postvertriebsstiick

Gebiihr bezahlt
Hundertmorgen-Medienversand GmbH
Forstbergstr. 7

6107 Reinheim
M2, VIl S$LH=+FN >35
F HB I K
b2 FN-+ £ RH >80
[ r SRH=FN >100
K ] K -
"8-—12- . %.-m RH -Koord +» FN>88
J
J FN +RH- Koord >89
| TEml | (e VI IK IRH+ZLH =140
3.-10. s-10 | ™ 10 SLH+FN <9
JRH#*X¥LH<S
RH-Koord**FN:z-KL
n|2 ZK vm'2 Zx), | 1x13zx Do
FNeflH =-KL
o LH~-Koord* +RH-Koord* - KL
X ZK X7 ZK £_LH -RHP* =+ RH-RHP*
2 ‘3 RH-Koord ™ FN<10 LS
J
| 3% -
X1l 2ZK ‘XI” 7K FN"RH Kmfd <‘0 LS
= 20 20
FN+YRH <3
: TRH+FN :-KL
XV ZK XV ZK
AM 30 =% 30 MKZ

Arbeitshypothetisches Lernmodell einer Maus in der Skinner-Box. Die beiden dicken senkrechten Linien geben die Begrenzung des
Organismus an. Auf der linken Seite erfolgt der input (Informationsaufnahme), auf der rechten Seite der output (Verhalten als
Zweiersequenz). Die Lernaufgabe umfalSt folgendes Programm:

Herabdriicken des linken Hebels

{

Aufleuchten der Lampe liber dem rechten Hebel

4

Herabdriicken des rechten Hebels

4

Danach erfolgt die Belohnung durch ein Pellet.

F = Futter. AM = Ebene der Auslosemechanismen. HB = Handlungsbereitschaft. MKZ = Ebene der motorischen Koordinationszen-
tren. |-XV = Lernspeicher. Die arabischen Zahlen geben den Zeitpunkt der Lerntage an, IK = Intermedidre Kannphase. ZK = Ziel-
kannphase. Offene Pfeile sind den Speichern der |K, schwarze Pfeile denjenigen der ZK zugeordnet. LH = linker Hebel. RH = rech-
ter Hebel. F = Futternapf. Koord = Koordinationen. + = erfolgreich. — = erfolglos. RHP = rechte Hinterpfote. KL = klassische
Lernkurve. LS = Lichtsignal. Die den Lernparamtern zugeordneten Werte sind absolute Haufigkeiten.
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