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Transport,
Lagereinrichtungen

Alles Paletti mit RoboPal R

Automatisches Verteilen und Palettieren
von Rollenware

und legt diese in oder auf Palette ab. Je nach betriebli-
chen Anforderungen sind dabei Kreuzstapel, Pyramiden-
Stapel, Lagenstapel sowie die Ablage in einer Stapel-

oder Stehbox möglich.

Sensoren steuern bei diesen Vorgängen alle horizontalen
und vertikalen Bewegungsabläufe sowie das Abtasten
des Palettenfüllgrades. Ausbaustufen für automati-
sehen Leerpalettenzu - beziehungsweise Vollpaletten-
abtransport seien ebenfalls problemlos zu integrieren,
meint der Hersteller. Auch könne das vollautomatische
Verteil- und Palettierungssystem für Rollenware Robo-

Pal R mit verschiedenen Steuersystemen betrieben wer-

den, wie beispielsweise mit Tastatur, Barcod, Kamera

oder per Computer. Nähere Informationen von Hage-

mann Anwendungstechnik, Postfach 13 20, D-4430

Steinfurt.

Der RoboPal R macht Einzelrollenentnahme, -transport und -palettie-

rung möglich in Paletten bis zur maximalen Höhe von zwei Metern.

Das alles geschieht sensorgesteuert. (Foto Hagemannl

Direkt aus der Produktion übernimmt ein Transportsystem die Einzel-
rollen oder gebündelten Rollenlagen und legt diese in oder auf eine
Palette als Kreuzstapel, Pyramidenstapel, Lagenstapel, in einer Stapel-
box oder in einer Stehbox ab. (Foto Hagemann)

In manchen Produktionsbetrieben heisst es heute immer
noch «in die Hände gespuckt, angefasst und zum Wei-
tertransport auf eine Palette gelegt», wenn es darum
geht, zum Beispiel Rollenwaren zu verteilen und zu
Palettieren. Das war und ist meist ein sehr mühseliger
Arbeitsprozess. Immer mehr produzierende Unterneh-
men gehen deshalb dazu über, für diese Tätigkeit söge-
nannte Industrieroboter einzusetzen, um damit einen
humanen und ökonomischen Produktionsablauf zu
gewährleisten.

Eben dieses automatische Verteilen und Palettieren ver-
spricht Hagemann Anwendungstechnik mit dem neuen
RoboPal R, einem vollautomatischen System, das spe-
ziell für rollenförmige Produkte entwickelt wurde.

Das RbboPal-R-Prinzip

Der RoboPal R steuert einen permanenten Palettierungs-
prozess durch computeroptimierte Zuweisung des ent-
sprechenden Palettenplatzes. Und das geschieht so:
Direkt aus der Produktion übernimmt ein Transport-
system die Einzelrollen oder gebündelten Rollenlagen

Weberei-,
Vorwerknnaschisien

Neue Benninger Zettelsnasehine

mit vorzüglichem Preis-/Leistungsverhältnis

Seit Mitte dieses Jahres bietet Benninger unter derMc

dellbezeichnung ZC-R eine neue Zettelmaschine für Zet

telgeschwindigkeiten bis 1200 m/min und Baumdurch

messer bis 1016 mm an. Es handelt sich um eine ausge

sprochene Hochleistungsmaschine mit einem ausser^
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