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La robotique agricole

s'affiche

au Fira

La septieme édition du World Fira, salon dédié a la robotique agricole, s’est tenue début
février pres de Toulouse (France). Pour la premiére fois, ce rendez-vous annuel a été le

théatre de démonstrations au champ. Technique Agricole vous présente ici la plupart des
machines présentées a cette occasion.

Matthieu Schubnel

Le forum international de la robotique
agricole World Fira 2023 a, pour sa sep-
tiéme édition, été couronné de succés. Du
7 au 9 février 2023 a Auzeville-Tolosane
prés de Toulouse (France), environ
2000 participants selon l'organisation se
sont retrouvés facilitant chaque année des
partenariats et le transfert technologique
entre recherche et industrie. Pas moins de
70 exposants, acteurs de la robotique
agricole dans les secteurs du maraichage,
de la viticulture, des grandes cultures ou
de I'arboriculture ont participé a ce ren-
dez-vous. Apres un colloque scientifique
sur le theme des «Technologies robo-
tiques accessibles pour la transition agri-
cole», les participants ont pu suivre pour
la premiere fois des démonstrations au
champ de robots agricoles inédits ou
commercialisés depuis quelques années,
sur une surface totale de 1,5 ha dont
2000 m? de zone couverte.

Ant Robotics - «Valera»

Le robot «Valera» de la société allemande
Ant Robotics sert au transport de charges
lors de la récolte de fruits, de légumes,
etc. Ses deux roues motrices intégrent
chacune un moteur électrique qui puisent
I'énergie dans une batterie de 24 volts
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Le salon de la robotique agricole World Fira a attiré cette année environ 70 exposants et
2000 visiteurs prés de Toulouse. Photo: Benjamin Sarion (capture vidéo)

d’une capacité de 120 Ah, rechargée par
un panneau solaire positionné au-dessus
du plateau de chargement. Le robot re-
connaft et suit les cueilleurs qu'il accom-
pagne a l'allure de 3 km/h.

Digital Workbench - «Tipard 350»

Le véhicule porteur tout-terrain «Tipard
350» de I'Allemand Digital Workbench vise
le suivi des cultures en serre ou au phéno-
typage. Ce prototype de 350 kg, disposant
d'une charge utile d’environ 150 kg, est
entrainé par des moteurs de 2 kW. Ses
deux modes d‘avancement le ménent
jusqu'a 2 km/h ou 6 km/h. Il se repere

grace a un double récepteur RTK GNS. Le
guidage est affiné par caméra, détection
de courbe et détection 3D. Grace a des es-
sieux télescopiques, la largeur de la voie
s'ajuste entre 1,20 m et 1,60 m. Avec le
chassis  hydraulique, la garde au sol
s'adapte au terrain. Le robot «Tipard 350»
présente une autonomie de quatre heures.

Exobotic Technologies — «Arboto»
L'entreprise belge Exobotic Technologies
présentait le robot «Arboto» a quatre
roues motrices, qui répond a un besoin
des pépinéristes pour évaluer réguliére-
ment le diamétre des arbustes. Sa caméra
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fixée sur un mat mesure avec une préci-
sion de 3 mm la section de chaque tronc.
Pesant 250 kg, cet appareil tout-terrain
dispose d’'une suspension différentielle a
axe central pour chaque coté, grace aux-
quelles les roues restent toujours en
contact avec le sol. Il se déplace a I'allure
maximale de 5 km/h et navigue grace au
GPS RTK et via un Lldar dans la rangée.

Exxat Robotics - «Traxx concept H2»
Exxact Robotics a créé la surprise en dé-
voilant un prototype de son robot baptisé
«Traxx concept H2». D’apparence tres
proche de son homologue diesel déja
commercialisé, ce robot viticole pour
travail du sol ou pulvérisation en vigne
étroite se distingue par son mode d’en-
trainement avec pile a combustible, com-
plétée par de petites batteries de 35 kW
de puissance. Sa partie supérieure loge
deux grandes bonbonnes contenant cha-
cun 4,4 kg de dihydrogéne. La machine,
qui n'a pas fait I'objet de démonstrations,
est congue pour travailler jusqu'a dix
heures selon le constructeur. Le robot
«Traxx Concept H2» ne sera pas vendu
avant 2025.

Farmdroid - «FD20»

Dix ans apres la mise sur le marché du ro-
bot danois «FD20», le constructeur Farm-
droid revendique plus de 350 appareils en
service a ce jour. Développé pour im-
planter et désherber mécaniquement les
cultures en rang. Pesant 900 kg, cet ap-
pareil entierement électrique est recou-
vert d’'un panneau solaire de grandes di-

mensions qui lui assure la recharge des
batteries stockées a l'arriére pour travail-
ler pendant plusieurs mois. L'appareil est
homologué pour travailler seul dans le
champ. Son semoir a disques implante
tous types de graines selon des interrangs
de 22,5cm minimum et une distance
entre graines d’au moins 9 cm. Son allure
est de 950 meétres/heure. Dépourvu de
cameéras, le «FD20» s'oriente exclusive-
ment grace au GPS RTK et integre un fil
de contact périphérique, dont la tension
provoque l‘arrét d'urgence. Farmdroid
annonce une capacité opérationnelle de
20 ha par saison et par machine.

Haritech — «Haribot»

Le petit robot multifonction sur chenilles
«Haribot» de la société hongroise Hari-
tech se destine par exemple aux pépinié-

ristes et aux producteurs de fruits. Son
moteur diesel Kubota de 25 ch entraine
une pompe hydraulique. Ses tariéres
montées sur le relevage arriere et ani-
mées hydrauliguement forent le sol a in-
tervalles réguliers prédéfinis. En quelques
secondes, il crée des trous d'un diametre
de 10 a 40 cm jusqu’a une profondeur de
40 cm. Le robot «Haribot» a voie réglable
entre 75 et 105 cm se déplace a une
allure de 3 a 5 km/h. Il s'oriente grace a
deux antennes GPS avec correction RTK
et embarque un Lldar et un radar pour
garantir la sécurité. Son autonomie at-
teint huit a dix heures.

Meropy - «SentiV»

Le robot ultra-léger «SentiV» de la société
francaise Meropy réalise des prises
de vues géolocalisées dans les parcelles.
Avec ses deux caméras, il génere une car-
tographie précise des adventices et mala-
dies de la parcelle pour des traitements lo-
calisés. Ses deux grandes roues sont ani-
mées chacune par un moteur électrique.
Sa vitesse de déplacement est de 7 a
10 km/h. En scannant par exemple une
largeur de travail de 2 m, son rendement
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de chantier atteindrait 20 ha par jour se-
lon le constructeur. Il ne pése pas plus de
15 kg, peut étre transporté et démonté fa-
cilement. Meropy annonce une autono-
mie de 6 a 10 h selon les conditions.

Naio Technologies — «Orio»

Le robot «Orio» du Francais Naio Techno-
logies est un porte-outil robuste pour
cultures légumieres et grandes cultures.
Pesant 1450 kg sans outil, il dispose d'un
chassis en portique sous lequel est instal-
|é I'outil fournis par I'Allemand Kult. Le
systéme identifie les plantes cultivées par
caméra et intervient mécaniquement sur
les adventices. Avec ses quatre moteurs-
roues électriques de 2500 W chacun,
il évolue jusqu'a 5,5km/h, guidé par
GPS RTK. Il integre quatre bumpers, des
capteurs Lldar ainsi qu‘un module de
geofencing. Il dispose de batteries inter-
changeables de 7 a 9 h d’autonomie.

Pek Automotive — «Slopehelper»

Le «Slopehelper» tout-terrain du Slovene
Pek Automotive se destine aux vignobles
et vergers. Evoluant sans GPS, Lldar ni vi-
déo, il se repere grace a un radar 120 GHz
embarqué (option), d'une précision de
10 mm et de palpeurs latéraux. Son train
de chenilles a entrainement électroméca-
nique le propulse jusqu'a 4 km/h. Dans
des parcelles jusqu’a 42° de déclivité, il
assure I'épamprage des arbres fruitiers, la
tonte dans l'interrang, le désherbage, la
fertilisation, la pulvérisation... L'autono-
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mie de sa batterie 48 V LiFePO, de 43 kW
est de huit a dix heures selon

la tache. Sa plate-forme adaptative a cor-
rection d'assiette compense les dévers
axiaux et transversaux jusqua 70%. Le
«Slopehelper» pése 1,75 tonne sans ses
outils.

Pixelfarming — «Robot One»

Avec ses 2,20 m de hauteur et 3,70 m de
large, l'imposant automate électrique
«Robot One» du Néerlandais Pixelfarming
a déja été testé sur une quarantaine
de cultures. Avec ses douze caméras
périphériques, cet appareil polyvalent a
quatre roues motrices et directrices de
2000 kg détecte et mémorise I'emplace-
ment de chaque plant. La position de ses
dix bras indépendants est controlée en
largeur et en profondeur avec une préci-
sion d’environ 2 mm pour s'adapter a la

culture et aux dénivellations de la par-
celle. Il assure la tonte de l'interrang, le
semis ou le désherbage thermique par la-
ser. Ses batteries amovibles de 13 kWh lui
conférent une autonomie de six a huit
heures. Il est recouvert de panneaux so-
laires d'une puissance de 1,5 kW.

Sabi Agri - «<POM»
Le porte-outil modulable léger et auto-
nome «POM» du Francais Sabi Agri est

N
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muni au choix de deux ou quatre roues
motrices. Il est capable de travailler entre
cing et dix heures pour un temps de
recharge de 1h30. Le modeéle présenté
était équipé a l'avant d'un Lidar multi-
couches capable de reconnaitre et d'évi-
ter les ouvriers agricoles évoluant dans
son environnement, afin de travailler en
cohabitation.

Sitia — «Trektor»

Le robot «Trektor» de Sitia se distingue
par son entrainement hybride diesel-élec-
trique. Pesant prés de trois tonnes pour
une longueur proche de 3,80 m, il em-
barque un moteur diesel rechargeant la
batterie de 14 kWh a sept a huit reprises
par période de 24 heures. Celle-ci ali-

mente les moteurs électriques des deux
roues motrices, pour une allure maximale
de 9 km/h. L'automate dispose d'un chas-
sis a voie variable, de relevages avant et
arriere de distributeurs hydrauliques et
d’'une prise électrique auxiliaire de 96 V.
Le Trektor est disponible en trois modeles
se distinguant par leur voie et leur largeur
hors tout: le Mini (photo) est davantage
adapté au vignoble. Les Midi et Maxi
conviennent mieux pour le maraichage
ou l'arboriculture. Le modele présenté
convient a des vignes avec interrang mini-
mal de 1,90 m.

Softivert — «Softi Rover e-K18»

La société Softivert a mis trois ans a
concevoir le prototype d‘automoteur
électrique «Softi Rover e-K18». Entiere-
ment autonome, il se destine aux travaux
de grandes cultures tels que travail du sol,
semis, fertilisation ou pulvérisation. Cet
appareil articulé dispose d’'une transmis-
sion intégrale animée par un moteur élec-
trique entralnant chaque essieu pour une
allure maximale de 8 km/h. Il est guidé
par GPS RTK et Lidar et sa zone de travail
doit étre délimitée. Il loge des batteries
interchangeables pesant 400 kg, d’une
capacité de 60 kWh et d’une autonomie
de 5 h selon le type de travail et la vitesse
de travail. Selon Softivert, I'entrainement
électrique fournit une puissance équiva-

lente a celle d'un moteur diesel de 30 ch.
Une pompe hydraulique alimente les vé-
rins de direction et le relevage au niveau
de l'outil. Le modéle présenté était équi-
pé d'un semoir a disques pneumatique
Monosem a trois rangs, attelé via un col
de cygne. La commercialisation du «Softi
Rover e-K18» est prévue dans cing ans se-
lon Softivert.

Teyme Group — «Weta Robot»

La plateforme autonome «Weta Robot»
de l'espagnol Teyme est congue pour la
pulvérisation de produits phytosanitaires
dans des vignes en forte pente. La ma-
chine a quatre roues motrices, animée
électriquement, puise son énergie dans
des batteries. Pour se repérer, le «Weta
Robot» s‘aide d'un Lidar monté a l'avant.
Le module de pulvérisation diffuse la
bouille au travers de deux rampes verti-
cales réparties de part et d'autre du rang.

Il est équipé de porte-buses avec solé-
noides de type PWM a contrdle individuel.
Le développement de l'automate «Weta
Robot» a été soutenu par des fonds de
I"'UE dans le cadre du projet Scorpion. M

Démos du Fira en deux vidéos

Sur notre chaine YouTube «Technique
Agricole», les images des démonstra-
tions de ces différents
robots agricoles sont
accessibles dans deux
vidéos en francais.
Scannez ce code QR
pour y accéder.




Kit d’éclairage radio LED arriere
N¢ d'article: 01.01.00082.01

12/24V feux arriere

clignotants et de freinage

Fixation magnétique

Durée de fonctionnement jusqu'a 8 h
Connecteur radio a 7 broches

Offre valable jusqu'au: 13.04.2023 | Prix incl. 7,7 % TVA

par téléphone, e-mail ou sur notre shop en ligne !
Veuillez indiquer votre numéro de membre ASETA.

Service de prévention des accidents dans I'agriculture (SPAA) B U L
Grange-Verney 2 | 1510 Moudon | +41 21 557 99 18 | spaa@bul.ch | www.spaa.ch O SPAA
SPIA

Le G40, cours pratique de conduite de véhicules agricoles, de I’Association suisse
pour I'équipement technique de I'agriculture peut étre suivi dés I’'age de 14 ans.

L'original!
Eprouvé et couronné de succes!

D AT ST,
3 SR e T




68

Plate-forme | Exposition

AN ew 8

Kaiser a présenté la «Walking Booster», sa nouvelle pelle araignée brevetée au salon Baumag

de Lucerne. Photos: Ruedi Hunger

«Essale de toujours
tirer profit des crises»

Les organisateurs de la 20e Baumag de Lucerne ont saisi
I'occasion de la pause due aux restrictions sanitaires pour
se réorienter. Le succés du salon des machines de chantier
et le nombre élevé de visiteurs leur ont donné raison.

Ruedi Hunger

Pour les spécialistes du secteur de la
construction et du second ceuvre, le salon
des machines de chantier (Baumag) est
un événement incontournable, organisé
par des pros pour des pros. Le directeur
du salon, Andreas Hauenstein, de |'entre-
prise ZT Fachmessen AG, s'est réjoui
d’avoir de nouveau des contacts person-
nels apres deux ans de pause forcée. «Fi-
nie la communication purement numé-
rique via des réunions en ligne et vive les
discussions face a face», a-t-il déclaré lors
de son allocution de bienvenue.

Les innovations font la course

Sur le site d’exposition de Lucerne, les
acteurs renommés du marché et les nou-
veaux venus ont présenté aux visiteurs
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intéressés leurs machines et leurs équi-
pements rutilants du 26 au 29 janvier.
Pendant quatre jours, le Baumag a été la
vitrine de l'industrie de la construction.
L'intérét était si grand que le salon affi-
chait complet, selon les organisateurs.
Plus de 160 exposants ont présenté leurs
produits dans trois halles d'exposition et
sur le terrain en plein air situé entre les
halles.

Zéro émission dans la construction?
Ceux qui en doutent changeront vite
d’avis. Ainsi, depuis le 1er janvier 2023,
I'entreprise Wacker Neuson a rendu son
activité de location d'équipements clima-
tiguement neutre. Les solutions «zéro
émission» de Wacker Neuson permettent

Les concepts de propulsion électrique se
développent de maniére croissante.

Le salon Baumag présente des équipements
de construction de route géants...

... et petits, telles ces plaques vibrantes.

d’ores et déja d'exploiter I'ensemble d’'un
chantier urbain sans émissions directes, et
en silence. Son catalogue comprend des
pilonneuses, des plaques vibrantes et un
vibrateur interne pour le compactage du
béton, le tout sur batterie. La gamme est
complétée par des pelles sur chenilles,
des tombereaux et des chargeurs sur
roues électriques. La multinationale a
présenté au salon Baumag son concept
de location de machines neutres en CO2
et son assortiment.

Travailler en sécurité

Selon la législation actuelle, I'employeur
ne peut confier des travaux comportant
des risques particuliers qu’a des travail-
leurs formés a cet effet. C'est pourquoi la



La pelle mécanique sur chenilles du constructeur japonais Kobelco.

formation a la conduite de machines de
chantier obligatoire dans la construction.
Outre les conducteurs de ces machines,
les ouvriers travaillant a proximité sont
également tenus d'étre prudents. Un spé-
cialiste de la sécurité au travail de la

Chargeur pour chantiers de marque Gehl.

Dein jahrliches Coz'Bud
ymden Klimawandel aufy,

Wo stehst Du heyte9

Exposition | Plate-forme M

Y ST

shape Suy

Qet
halts,

myclimate.org/heute

Caisse nationale suisse d'assurance en cas
d’accidents (Suva) I'a souligné, ces équi-
pements présentent de nombreux angles
morts qui entravent la vision du conduc-
teur, malgré la présence de miroirs et de
caméras. Des accidents graves sont régu-

Pelleteuse Doosan avec marteau-piqueur.

Installation sur la ceinture de sécurité

Cette année encore, les adolescents qui
souhaitent exercer le métier de magon ont
pu observer de pres des professionnels en
formation. Mattia Plattner, d’'Oeschgen
(AG), a réalisé une installation intéressante
dans le foyer de la halle 1. Le vice-cham-
pion suisse des magons aux SwissSkills
2022 la considere comme un bon entraine-
ment pour les EuroSkills qui se dérouleront
en 2025 au Danemark.

Au salon Baumag, la Suva a mis l'accent sur
la formation de conducteur de machines de
chantier avec la devise «Se former et s'atta-
cher». Le théme de la ceinture de sécurité a
ainsi été abordé. Sur le stand de la Suva,

Mattia Plattner, d’Oeschgen (AG), lors de
la planification de son installation.

des spécialistes de la sécurité au travail et
de la protection de la santé répondaient a
toutes les questions.

Thématisation de la compensation des émissions de CO2.

lierement occasionnés a cause de I'ab-
sence de ceinture de sécurité. Sur le stand
de la Suva, des collaborateurs spécialisés
dans la sécurité dans la construction et
|'utilisation de machines de chantier ré-
pondaient aux questions des visiteurs. W

En fin de compte, la prévention des
accidents doit toujours &tre une priorité.

03 2023 Technique Agricole



	Plate-forme

