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Avec nous, vous bénéficiez

d'avantages: efficace

et bien assuré!

Plate-forme I Recherche

Un robot pour la

récolte des poivrons
Le premier robot mondial de récolte des poivrons s'appelle
« Sweeper». Son prototype qui travaille dans une serre des

Pays-Bas devrait être commercialisé dans les prochaines
années et aussi utilisé pour récolter d'autres fruits.

Roman Engeler

Un consortium formé d'universités des

Pays-Bas, de Suède et d'Israël, ainsi que
d'une station de recherche de Belgique
et d'une exploitation maraîchère sous

serres des Pays-Bas a développé en

l'espace d'environ quatre ans un robot de

récolte de poivrons. La machine dénommée
« Sweeper» est le premier robot de ce

type. Son bras mobile en trois dimensions

est placé sur une plate-forme réglable en

hauteur qui se déplace entre les lignes de

plantation. Les fruits peuvent être récoltés

de chaque côté de la machine.

Une caméra 3D
Une caméra 3D fixée sur le bras articulé

scanne d'abord les fruits sur les lignes.
Puis la machine détermine la position
exacte de chaque fruit avec un système
de coordonnées en 3 dimensions. Sont
aussi examinés la maturité, la position et
les éventuels obstacles comme les tiges et
les feuilles qui peuvent gêner la récolte. Si

le poivron est considéré comme mûr, une
lame coupe la tige du poivron qui tombe
dans la «main» de la machine, dont les

doigts sont recouverts de caoutchouc.

Le robot mobile en trois dimensions est installé sur une plate-forme mobile réglable en
hauteur.
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Recherche I Plate-forme

Vidéo sur le robot de récolte
« Sweeper»

«Sweeper» reconnaît le poivron, détermine sa position, le saisit et coupe la tige. Photos: a Bak

ker, sweeper-robot.eu

Puis il est déposé dans la caissette placée
devant le bras (voir photo ci-dessous).

24 secondes en moyenne
Comme annoncé lors de la première
présentation publique, le robot prend
24 secondes en moyenne pour reconnaître

et récolter un fruit. Le taux de réussite

actuel est d'environ 62 %.

Les chercheurs prévoient que dans

quelques années le robot sera produit
en série. Ce dernier doit encore auparavant

progresser en rapidité, en taux de

reconnaissance et en manière de récolte

pour mieux préserver la qualité des fruits.

Les sélectionneurs sont également sollicités

pour que les fruits des nouvelles
variétés soient positionnés de manière

plus régulière sur les plantes et que le

feuillage ne les recouvre pas.
Le robot de récolte devrait à l'avenir
aussi reconnaître les maladies fongiques
et d'autres pathologies et récolter
d'autres fruits comme les concombres
et les tomates. À terme, il deviendra un
élément de la chaîne de récolte et
du système de traitement entièrement
automatisés.

D'autres vidéos de

machines et
d'équipements agricoles

sont disponibles sur
le canal YouTube de

Technique Agricole.
0
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Cette caméra 3D sert à reconnaître et à déterminer la position exacte des poivrons mûrs.
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