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Les principaux
éléments interve-
nant dans le
déplacement
autonome : le
récepteur GPS et
I’électronique de
pilotage.

Photos: Dominnik Senn et
Roman Engeler

Un véhicule autonome
sur le green

Pour différentes raisons, les véhicules a guidage
automatique gagnent du terrain, dans les transports
de tous les jours comme dans l'agriculture. Depuis un
certain temps déja, I'entretien des pelouses fournit
des exemples a méme d‘illustrer notre propos.

Dominik Senn et Roman Engeler

Une soixantaine de jardiniers venus de
toute la Suisse sont restés sans voix en
assistant a la présentation d'une tondeuse
pour golf entierement autonome, qui se
passe totalement de pilote grace a la
technique « Teach & Play Back » dévelop-
pée par la société allemande Precision
Makers. La tondeuse était une John
Deere «9009», équipée des dispositifs
nécessaires, tels un récepteur GPS (avec
correction RTK), des vérins de direction,
des capteurs ultrasons et radar pour re-
connaitre I'environnement et détecter les
obstacles éventuels, ainsi que I'électro-
nique de pilotage de I'ensemble.

Pour mettre toutes les chances de son
cOté, la société Robert Aebi Landtechnik
a effectué une reconnaissance du terrain,
étape rendue théoriquement obsolete
par la lecture des cartes mémorisées dans
|'électronique de la tondeuse. Durant
cette phase, dite d'apprentissage, la ton-
deuse a parcouru le terrain en enregis-
trant précisément les différentes sé-
quences: changements de direction,
accélérations et freinages, montées et
descentes d‘outils portés, mises en
marche et a l'arrét du mécanisme de
tonte.

Un bouton pour démarrer

La tondeuse a été amenée a I'emplace-
ment désigné pour commencer la dé-
monstration. Par un signal de télécom-
mande, I'opérateur a démarré la machine
et donné le top de départ de la démons-
tration. La machine a ensuite exécuté sa-
gement les parcours qui lui étaient assi-
gnés, roulant d'un fairway a l'autre,
faisant demi-tour aux extrémités de ma-
niére autonome, évitant les obstacles et
s‘arrétant dés qu’‘une personne faisait
mine de vouloir croiser sa trajectoire.

Conclusion

Les systemes de déplacement autonomes
sont opérationnel. Quelques adaptations
seront probablement nécessaires avant
d'avoir la certitude que tous les aspects
relatifs a la sécurité ont bien été pris en
compte, soit par les développeurs du
systéme, soit sur le tracteur ou la grande
tondeuse. Les aspects juridiques restent a
clarifier et les constructeurs de tels équi-
pements attendent les décisions du légis-
lateur avec impatience. Un autre pro-
bleme est celui du prix, encore élevé, mais
qui est appelé a baisser au fur et a mesure
que cette technologie se diffusera. W

Une tondeuse John Deere «9009» sans
pilote se déplace de maniére autonome sur
le green et les fairways.

Les «pare-chocs» sont bourrés de capteurs
radars et ultrasons, grace auxquels la
tondeuse reconnait son environnement et est
en mesure de réagir aux obstacles (en les
contournant ou en s‘arrétant).
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