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Utilité des robots
d'évacuation du fumier

Alors que dans l’élevage bovin les aires d'exercice bétonnées sont souvent
nettoyées par des installations fixes, les systemes d’évacuation du fumier des
caillebotis sont le plus souvent guidés par des personnes. Cependant,

le nettoyage des caillebotis se voit souvent négligé par manque de temps.

Ruedi Hunger

Une manutention moindre, des onglons
sains, des pis propres, voila en résumé
les avantages offerts par les robots d'éva-
cuation du fumier. Quant au temps de
travail gagné avec eux, les résultats
d'études ou la littérature sont rares a ce
sujet. L'utilisation des robots-racleurs a
été discutée lors du 20°¢ Colloque des
sciences du travail qui s'est déroulé au
début mars 2016 a Hohenheim (D). Les
scientifiques de I'Université technique de
Munich (TUM pour Technische Universi-
tat Minchen) concluent dans leurs re-
cherches qu'un tel robot permet de ga-
gner un temps de travail qui correspond a
celui qui est nécessaire pour le nettoyage
manuel ou mécanique des surfaces d'exer-
cice (voir le tableau 2). De plus, le sol
étant plus sec et propre (voir le schéma
page suivante), la santé des onglons est
améliorée avec un nettoyage régulier de
ces surfaces. En effet, celui-ci est alors (de
trois a dix fois) plus fréquent qu’avec un
dispositif mis en ceuvre par une personne.

Temps a consacrer aux robots
Les heures réelles de travail nécessitées
par les robots d'évacuation du fumier sont

Robots, constructeurs et contacts

GEA Group www.gea.com/
global/de
O P LVl Delaval AG www.delaval.ch
Schauer www.schauer-

Agrotronic GmbH  agrotronic.com
Tech-200 Joz-Tech www.joz.nl

DIETIVTAVARE Lely www.lely.com

PriBot Prinzing www.prinzing.eu BNCE & .
Maschinenbau AR Ry e A€ : : AR ;4}'“"
Six constructeurs proposent actuellement des robots- B inty 8 3 : L e ; : 4@, "’ T
racleurs, tous entrainés électriquement et se s ol 7 S R R SO S S S T ¥
connectant de maniére autonome a la station Le robot d’évacuation du fumier consiste en un robot a commande électrique programmable
de recharge. Ils sont programmés avant la premiére fonctionnant librement et nettoyant les caillebotis avec un racloir en caoutchouc rigide.
utilisation et se déplacent ensuite librement. Aprés un certain «temps de travail», il se rend de maniére autonome a la station de recharge.
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Tableau 1. Apercu des systémes actuels d'évacuation du fumier

Systemes fixes Systémes mobiles Robots d’évacuation
d’évac. du fumier d‘évac. du fumier du fumier

Racleur rabattable
Racleur combiné
Racleur pliant
Racleur a plan incliné

Guidage manuel:

- racleur manuel

- monoaxe/motofaucheuse
- chargeur ou tracteur

Systeme autonome:
—robot-racleur

Facteurs
' - L) d’influence de
Tableau 2. Temps de travail avec différents procédés et ;
£ £t e bl la santé des
I
errectrs ae petal onglons
Temps nécessaire pour nettoyer deux fois par jour les aires d’exercice
(sans passages) avec différentes techniques (Albrecht; Macuhova; Simon; Résistance
Haidn et Bernhardt TUM & LfL)
60 vaches 120 vaches
Racloir manuel de 80cm de largeur 100 %
5,05MOh/vache  5,05MOh/vache
Poussoir de 100cm; monoaxe 4,44M0Oh/vache  3,47MOh/vache  88-69 %
ou chargeur
Poussoir de 200cm; chargeur 3,53MOh/vache  2,49MOh/vache  70-49 %

ou tracteur

réservées a la programmation des nou-
veaux trajets, au nettoyage, a l'entretien
et au dépannage des machines. Le net-
toyage hebdomadaire prend deux a cing
minutes, soit de 1,73 a 4,33 heures de
main-d’ceuvre (MOh) par robot et par
année. Les travaux d'entretien général
demandent environ 20 minutes tous les
un a deux mois (de 2,0 a 4,0 MOh/robot
et année). L'élaboration de nouveaux tra-
jets dure une a plusieurs heures, selon
I'expérience et la taille de I'étable. Avec
une programmation optimale, les pannes
nécessitant une intervention de I'agricul-
teur restent rares.

Avantages accessoires

Lorsque les aires d’exercice ne sont pas
nettoyées deux fois par manque de
temps, l'utilisation d'un robot-racleur ne
permet pas d'enregistrer d'effets visibles
en matiere d'économie de travail, mais
les surfaces sont plus propres. Ce béné-
fice se répercute sur I'état des logettes
parce qu'une quantité moindre de

s'élevent de 50 a 60 MOh par
vache. Quatre a sept pour
cent sont consacrés a l'entre-

De nombreux facteurs déterminent la santé des onglons.
Outre la génétique, I'alimentation, les défenses
immunitaires et les soins aux onglons, I'hygiéne des aires
d’exercice et de repos joue un réle crucial. Le nettoyage
répété (3 a 10 fois) par le robot soutient efficacement les
efforts en matiére d’hygiéne.

tien des logettes (paillage et
nettoyage). L'utilisation d'un
robot d'évacuation du fumier réduit le
temps de travail nécessaire au nettoyage
manuel ou mécanique des surfaces
d'exercice. Les calculs montrent que le
temps dont le robot a besoin pour
nettoyer ‘certains troncons varie non
seulement de la distance, mais aussi du
nombre de virages. Litinéraire ou la
quantité de passages dépend en grande
partie de la largeur du racloir. Le temps
de travail requis pour le nettoyage ma-
nuel des logettes reste cependant le
méme en utilisant un robot d'évacua-
tion du fumier.

Conclusion

Les robots-racleurs permettent de gagner
le temps habituellement dévolu a I'enléve-
ment du fumier a la main ou avec une ma-
chine mobilisant une personne. Ils ap-
portent également d'autres avantages du
fait que la propreté des aires d'exercice
est décisive pour empécher I'émergence
et la propagation de maladies des sabots
et pour faciliter le nettoyage avant la
traite. Le temps de travail requis pour les
logettes reste cependant inchangé. M

Source: Jahrbuch Agrartechnik 2015; 20. Arbeitswissen-
schaftliches Kolloquium 2016 in Hohenheim)

Tableau 3. Données techniques, dimensions et performances d'une sélection
de robots d'évacuation du fumier (TUM & LfL)

m Delaval RS 420 | GEA SRone Lely Discovery PriBot 100

) , Systéme de guidage Transpondeur/sol Capteur a cartele  Anneau horizontal, Capteur sur plaque,
fumier y est transportée par les sabots. capteur sur plaque  long du rail gyroscopt, ultrason  ultrason
Des gains de temps sont aussi engen- Dimensions 143x73x64cm 105x85x56cm  128,5x86x57,5cm  111x125x53cm
drés dans d'autres secteurs, tels la traite, (long. xlarg. x haut.)
le nettoyage du pis avant celle-ci, qui Poids 460kg 500kg 303kg 380kg
dépendent fortement de la propreté des  Racleur/plaque 100-190cm 140/170/200cm ~ 86cm 120cm
lieux de couchage. Par ailleurs, I'améliora- Durées d'utilisation 18h/6h 18h/6h 4h (sans charge 18h/4-6h
tion de I'hygiéne de la surface d'exercice maxi et de charge intermédiaire)/6 h
empéche le développement de maladies Vitesses de travail et 4et5,5m/min de3a 10,8m/min 3m/min
des onglons aux conséquences écono-  4¢ déplacement 2y
Performances de 396m?/h (120cm) 536m?/h (86cm) 216m?2/h (120cm)

migques importantes.

(

528m?/h (160cm)
(
(

nettoyage (selon const.)

G Performances de 375m?/h (120cm) 690m?/h (86.cm) 174m?/h (120cm)
Temps de travail dépendant de la nettoyage mesurées 520m?2/h (160cm)
Iargeur du d!SpOS!tlf ) Différences constatées  +5,57 % -22,21% +23,97 %
Selon la configuration des stabulations données du construc- ~ +1,48%

libres des bovins laitiers, veaux et jeu-
nes bovins compris, les besoins annuels

teur/mesures

Les résultats de I"évaluation de temps servent a I'établissement du modele de calcul pour 60 a 120 vaches.
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