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AgroSpot

Pulvérisateur à vision -
Economie de travail et
d'herbicides
Le pulvérisateur à vision, qui ne combat les adventices que là où elles
sont présentes et n'applique des herbicides de manière autonome sur
les graminées ou les plantes non souhaitées, constitue le rêve de chaque
agriculteur. Un autre de ces rêves est le pulvérisateur autonome qui
assumerait la lutte plante par plante contre les rumex. Des visions dont la

réalisation a déjà commencé!

Martin Holpp, Robert Kaufmann*

Les premiers produits mûrs pour la pratique,

comme le Weed-Seeker, se trouvent
déjà sur le marché. Le lien ci-après vous

permet d'assister à une démonstration
de ce système: http://www.ntechindus-
tries.com/demo.html. Grâce à des buses

de pulvérisation guidées par capteurs, il

est aujourd'hui possible de détecter des

plantes vertes sur des chaumes de paille

ou sur sol nu. Cette technique est utilisée

* Sous la rubrique AgroSpot, Technique

agricole informe sur les projets de recherches

actuels de Agroscope ART Tänikon.

outre-mer où les adventices sont
systématiquement combattus lors de la période
de jachère, afin de limiter l'évaporation de

l'eau. Chaque buse de la rampe n'est
activée que si une mauvaise herbe se trouve
dans le champ de détection du système
optique.
L'Université de Bonn a mis au point un

prototype de pulvérisateur travaillant

conjointement avec trois différents
produits. Pendant le trajet, différents groupes
de mauvaises herbes sont détectés, identifiés

et traités de manière spécifique.

Agroscope Reckenholz-Tänikon ART joue,
avec la Haute-Ecole zurichoise de Winter-
thur, dans la même catégorie. Avec leur

projet «Détection des rumex avec analyse

d'images 3-D», ils se sont fixé un projet très

Fig. 1: Véhicule prototype avec un caisson

contenant l'électronique de détection et
une rampe de traitement de précision.

ambitieux consistant à détecter les rumex
dans les prairies, soit avec un arrière-plan
vert également. En un seul passage, les

rumex détectés doivent être traités
individuellement. La pulvérisation non spécifique,

avec les inconvénients d'une grande
quantité de produit et d'une charge inutile

sur l'environnement, doit être remplacée

par le biais d'appareils combinés alliant
détection et traitement.
La détection automatique, intégrée
encore pour le moment dans un véhicule

prototype (fig. 1), se base sur des images
3-D provenant d'un capteur laser. Grâce
à un processus 3-D, la géométrie des
différentes plantes détectées est comparée
selon divers critères tels que la grandeur,
les contours et les caractéristiques de la

surface des feuilles. Cela permet de réaliser

la différenciation des différentes sortes
de plantes et, par exemple, de détecter les

rumex au sein des autres plantes également

vertes (fig. 2). Dès que les coordonnées

des rumex sont connues, le traitement

peut être appliqué avec une grande
précision.
Les premiers résultats s'avèrent très
prometteurs. Le développement du système
s'oriente en direction de la robustesse du

système de capteurs d'images et de
l'amélioration du traitement des informations.
Pour le futur, une utilisation plus souple
avec d'autres sortes de plantes ou de

cultures est envisageable. Comme on le

voit, l'objectif «pulvérisateur à vision» se

rapproche lentement mais sûrement.

Fig. 2: Rumex détecté grâce à l'analyse des

images.
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