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A quand le robot trayeur?

Beat Schilt*

Depuis prés de 10 ans, de plus
en plus d’essais de traite sont
pratiqués au moyen de robots
trayeur. Sur le plan européen,
pas moins de six instituts ou
entreprises travaillent au déve-
loppement de tels automates.
Tous les projets ont ceci de
commun qu’ils désirent combi-
ner les distributeurs automati-
ques de fourrage concentré
avec les robots trayeurs ce qui
permettrait une traite trés indi-
viduelle. L’auteur de Plarticle a
pu observer un prototype de
robot construit par la maison
Diivelsdorf prés de Bréme en
Allemagne.

Avantages d’un
procédé de traite auto-
matique et continu

Hormis I'adaptation des gobelets
trayeurs, toutes les phases de
traite sont maintenant automati-
qgues. |l est donc facilement com-
préhensible que I'on veuille aussi
faire exécuter cette phase-la par
un robot; ceci serait d’'une grande
épargne pour les exploitations
spécialisées. Les exploitations
mixtes de plus petite taille en pro-
fiteraient également si elles pou-
vaient investir le gain de temps
ailleurs. Une installation de
robots trayeurs ne demande pas
plus de boxes de traites que
nécessaire. Du point de vue de
'animal, cela représente aussi

*Beat Schilt; Assistant a 'EPFZ, Insti-
tut de zootechnie, groupe Asrométrie

Fig. 1: L'installation ressemble & une rampe. Dans la pratique, le robot est en-
castré dans le sol; salle d'attente et salle de traite sont séparées.

quelques avantages. Des traites
plus fréquentes et spontanées
correspondent mieux a sa phy-
siologie sans trop surcharger le
pis. Le jet de lait sortant de cha-
que tétine peut étre surveillé
separément et le vide d’air réduit.
Moins d’infection au pis et une
production de lait supplémen-
taire de 10 & 15% en serait les
conséguences. De plus, on peut
évaluer encore d’autres aspects
relatif a I'état général de I'animal:
appetit, performance, activite,
température du lait et du corps,
poids de I'animal. Le lait de cha-
que vache est constamment
contrélé du point de vue quantité,
température et capacité de ren-
dement; ces dernieres indica-
tions donnent assez de rensei-
gnements sur sa qualité. Des
comparaisons avec les mesures

du jour précédent sont possibles
et 'on peut faire des contréles si
de trop grandes différences sont
constatées. De plus, le fourrage
utile pour le rendement de lait
effectif peut étre adapté quoti-
diennement.

Le robot-trayeur de la
maison Duvelsdorf

Le banc d’essaipour effectuerles
tests a l'institut de recherches lai-
tieres de Kiel ressemble plutét a
une petite rampe pourvue d’'une
station de fourrage continue
(Fig. 1). Ceci est nécessaire afin
de mieux contrdler I'activité de
linstallation et de pouvoir plus
facilement intervenir en cas de
mauvais fonctionnement. Tout
d’abord, 'animal accéde par une
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rampe a une salle d’attente ou il
est identifié. Lorsque la salle qui
sert a la fois de lieu d’affourrage-
ment et de traite est libérée, la
vache peut entrer. Si le temps
ecoulé depuis le moment de la
derniere traite est suffisamment
long, elle pourra alors étre traite et
affouragée; sinon, on la nourrira
seulement. Pendant cette phase,
la vache n’est pas immobilisée.
M. Bernd Scheidemann qui, en
grande partie, a construit cette
installation pense que l'un des
buts de ses travaux est de ne pas
entraver lavache plus que néces-
saire (immobilisation des jambes
ou serrage). Neanmoins, I'instal-
lation est pourvue d’un dispositif
d’écartement afin de positionner
la vache de fagon relativement
précise pour ménager un écart
suffisant des jambes. Aussitot
que la vache déleste ses jambes
arrieres, des traverses s’élévent
par une légere pression. Immé-
diatement les jambes s’écartent
sur le coté et laissent assez d’es-
pace pour la traite (Fig. 2). Avec

Bossaaasali LU

Fig. 2: Deux traverses se chargent de donner a la vache une position équilibrée;
la vache empiéete-t-elle sur 'une des traverses, cette derniere réagit. Par ce
moyen, 'animal pose automatiquement son pied a céteé des traverses. Afin de pré-
server la vache de tout accident (si elle pose le pied dessus), la traverse reprend

aussitét sa position initiale.

les données qui ont été mémori-
sées soit: sa taille, la hauteur du
sol au pis, etc., on peut calculer
grossomodo la position des

Fig. 3: Efficace dans l'industrie, le robot a bras est prét alatraite. On voiticile sup-
port sur lequel sont placés les gobelets trayeurs. Un dispositif-chercheur en
forme de fer & cheval détermine la position des trayons.
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trayons. A 'opposé de la plupart
d’autres systémes, 'automate de
la maison Duvelsdorf use d’'une
technique robotique convention-
nelletelle qu’elle estconnue dans
lindustrie. Pour linstant, le net-
toyage des trayons se fait a la
main puisque pendantle contrble
guotidien, on procéde a des pré-
levements de lait (par la suite, ce
nettoyage se fera au moyen d’'une
brosse rotative). Un bras robotisé
décroche donc le premier gobe-
let trayeur et s’approche du pre-
mier trayon. Un sensor a ultra-
sons monté sur le bras guide
lapproche au trayon (Fig. 3).
Quandiladéterminé la position, il
recherche I'endroit précis. Un
dispositif-chercheur en forme de
fer a cheval équipé de six bar-
rages photoélectriques se reléve
et essaie de centrer les trayons.
Ceci fait, un gobelet trayeur est
hissé et appliqué au pis (Fig. 4).
Le bras saisit le gobelet suivant
pendant que le prélevement subit
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une premiere analyse et ainsi de
suite jusqu’al’application de tous
les gobelets. '

Expériences

déja réalisées
Actuellement, [linstallation est
d’une précision étonnante. Afin
de procéder a un contrdle, un
troupeau de deux fois 14 bétes
est trait en alternance, chacun
pendant 50 jours de fagon
conventionnelle et 50 jours au
moyen du robot. Il ne s’agit pas
ici d’animaux répondant a des
normes ou spécialementdressés
a cet effet; bien au contraire. Du
pointde vue age, taille, forme des
tétines et production laitiére, le
troupeau a un caracteére tout a fait
hétérogene. Méme I'étable, une
etable a stabulation libre transfor-
mée pour la cause en étable a
stabulation entravée, est loin de
réunir les conditions idéales. De
plus, la présence constante de
plusieurs personnes n’a contri-
bué ni au repos, ni a la tranquillité
des animaux. Dans de telles cir-
constances, les résultats obser-
vés sont appréciables puisque
dans 90 a 95% des cas (peut-étre
méme plus), les trayons ont pu
étre localisés et les gobelets
appliqués de fagon correcte.

Désavantages et
problémes non résolus

Jusqu’a maintenant, on ne
connait aucun inconvénient qui
remettrait en cause - en théorie -
la traite automatique. Néan-
moins, quelques problémes sont
a considérer. Une installation qui
ne serait techniquement pas
encore au point réduirait a néant
les avantages précités. Si I'appli-
cation des gobelets trayeurs ne
réussit pas completement, il est

Fig. 4: Le trayon est trouvé, le gobelet appliqué. Selon la position plus ou moins
immobile de la vache, il faut compter de 70 a 120 secondes pour que tous les
gobelets trayeurs soient appliqués. La traite ne commencera lorsque tous les
gobelets seront fixés. Avant, un échantillon de lait sera prélevé; en fin de traite,
un processus de vide d’air est enclenché.

vraisemblable que plus d’infec-
tions de tétines se déclarent par
rapport au systéme de traite
conventionnel (et ceci est tres
désagréable pour la vache). Par
sacomplexité, cette technique de
traite est encore la cause d'un
taux de germes trop élevé dans le
lait. Un systéme de lavage qui
recyclait 'eau a di étre démonté
et remplacé par un ringage auto-
matique aprés chaque traite, et
un lavage intégral deux fois par
jour (tel qu’il est pratiqué dans les
installations a lactoduc). De plus,
il est possible que, dans les
endroits critiques de l'installa-
tion, une caséification se forme,
suite aux essais de recyclage
de 'eau.

Quelquefois, des difficultés inat-
tendues surgissent. Comme les
gobelets trayeurs sont suspen-
dus de fagon individuelle a cha-
que tétine et gu’ils sont dépour-
vus de contrepoids, les vaches

ont été mal traites. C'est la rai-
son pour laquelle les gobelets
trayeurs devraient étre lestés. La
qualité du lait baisse elle aussi.
Des traites répétées réduisent la
teneur en protéines et le point de
réfrigération s’abaisse: il faut en
tenir compte dans I'évaluation du
lait. On ne connait également pas
les effets sur la qualité du lait,
déterminés sur la base de la pro-
duction journaliére et I'on ignore
également les conséquences si
I'on ajoute continuellement quel-
queslitres de lait fraichement trait
dans les réservoirs réfrigéres. Il
semble que dans ce cas, il serait
favorable de procéder a un refroi-
dissement préalable au moyen
de plaques réfrigérantes.

La plus grande difficulté réside
dans le paturage des vaches.
Avec une telle installation, il ne
serait possible de laisser paturer
les bétes que si celles-ci avaient
un acces direct a la station de
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fourrage et de traite. Si cette
technique se réalisait, on pourrait
s'arréter a la réflexion suivante, a
savoir, si I'étable a stabulation
libre présente un avantage sur le
systéme entrave, elle empéche
par contre la pature des bétes.

Perspectives

Pour la premiére fois il y a deux
ans, l'application des gobelets
trayeurs par ce robot a réussi.
Assurément, le développement
de cette installation n’est pas

poussé au point de laisser le
robot traire sans surveillance;
toutefois, M. B. Scheidemann
pense qu’en automne 1991, une
de ces installations pourra fonc-
tionner dans une exploitation pri-
vée: ainsi on en saura plus long
sur l'application pratique. L'ap-
privoisement de I'animal et du
robot pourra étre certainement
facilitée si 'on ne laisse appro-
cher le robot qu’aupres de bétes
qui auront vélé une premiere fois
et ne connaissent rien d’autre.
D’autre part, il faut trouver en-

core d’autres systemes efficaces
d'alarmes et de déceleurs de
réactions au cas oudes incidents
surviendraient au cours d’une
traite non surveillée.

Si l'on réussit a perfectionner
automatisation en matiére de
traite et que ce procédé ne
demande l'assistance d’aucune
personne - et ceci encore a un
prixraisonnable - larévolution se
tient a la porte de I'étable: on
pourra la comparer a I'instant ou
le tracteur a succédé au cheval
dans les champs.
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En proposant ces 2 machines, ROBERT FAVRE
joue la parfaite complémentarité. La grue
hydraulique BERTANI jouie d'une renommée
sans égal, et 'épandeur a fumier MENGELE qui
est, lui aussi, héritier d'une classe a part.
ROBERT FAVRE m'a présenté la derniere nou-

& veauté: le modele surbaissé, spécialement

adapté a nos régions montagneuses.
ROBERT FAVRE :toujours ala pointe du progrés.

GRUE HYDRAULIQUE BERTANI ET
EPANDEUR DE FUMIER MENGELE

distribués par

KTH COMMUNICATION- STRASBOURG

82 ROBERT FAVRE

Tel. 037 611.494

1530 PAYERNE
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