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Plattform | Forschung

Mit uns haben Sie viele

Vorteile: natürlich

versichert1.

Pflück-Roboter für Peperoni
«Sweeper» heisst der weltweit erste Pflückroboter für
Peperoni. Der in einem holländischen Gewächshaus
arbeitende Prototyp soll in wenigen Jahren Marktreife
erlangen und dann auch andere Früchte ernten können.

Roman Engeler

Video zum Pflückroboter
«Sweeper»

Roboter dieser Art sein. Ein dreidimensional

beweglicher Arm ist auf einer
mobilen, höhenverstellbaren Plattform
aufgebaut, die sich durch die Pflanzreihen

bewegt. Die Früchte können beidseitig
geerntet werden.

3-D-Kamera
Zuerst scannt eine auf dem Roboterarm
fixierte 3-D-Kamera die Pflanzreihen
nach vorhandenen Früchten ab.

Anschliessend nimmt sich die Maschine jede
gefundene Frucht einzeln vor und ermittelt

exakt deren Position in einem
dreidimensionalen Koordinatensystem. Weiter

werden der Reifegrad, die
Hängeposition und allfällige Hindernisse wie
Stängel oder Blätter, die beim

Pflückvorgang in die Quere kommen könnten,
festgestellt. Wird eine Peperoni als erntereif

eingestuft, trennt eine Klinge die
Frucht von der Pflanze, die Peperoni fällt
in eine mit gummierten Fingern ausstaffierte

Fanghand und wird dort in die
Sammelbox auf der mobilen Plattform gelegt.

Im Schnitt 24 Sekunden
Wie an der ersten öffentlichen Vorstellung

berichtet wurde, brauche der Roboter

im Schnitt 24 Sekunden für das Erkennen

und Ernten einer Frucht. Die Erfolgsrate

soll derzeit bei 62% liegen.
Die Forscher gehen davon aus, dass dieser

Roboter in wenigen Jahren die Serienreife

erlangen wird. Zuvor sind aber weitere

Verbesserungen bei der Schnelligkeit
und der Erkennungsquote nötig. Zudem
soll auch der eigentliche Pflückvorgang

Weitere Filme zu

landtechnisch
interessanten Themen auf

unserem YouTube-

Kanal «Schweizer

Landtechnik».

«Sweeper» entdeckt, positioniert und
ergreift Peperoni und trennt die Frucht von
der Pflanze ab. Bilder: A. Bakker, sweeper-robot.eu

Ein Konsortium, gebildet von Universitäten

aus Holland, Schweden und Israel

sowie einer Forschungsstation in Belgien
und einem Gewächshausbetrieb in den

Niederlanden, hat in rund vierjähriger
Entwicklung einen Pflückroboter für
Peperoni konstruiert. «Sweeper», wie die

Maschine heisst, soll weltweit der erste

Diese 3-D-Kamera ist für die Erkennung und
exakte Feststellung der Position reifer
Peperoni verantwortlich.
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ie Landwirtschaft!

Schon bald Ihre
Nominierung j
einreichen! ä
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KUONI
LANDTECHNIK AG

WIR LADEN SIE HERZLICH EIN ZUR

LANDTECHNIK-AUSSTELLUNG

Samstag, 29. September 2018
9.00-22.00 Beratung
19.30 Vortrag über Neuerungen

im Strassenverkehr mit
Thomas Frey, BUL Schöftand

ab 19.00 musikalische Unterhaltung
mit Echo vom Schnäggäberg

Sonntag, 30. September 2018
9.00 -17.00 Beratung
ab 11.00 musikalische Unterhaltung

mit Jodlerklübli Oberniesibärg

Zudem erwartet Sie:
• ein umfangreiches Landtechnik-Angebot
• Ausstellungsrabatt auf Ersatzteile, Zubehör
• Frühbezugskonditionen für Landmaschinen
• Festwirtschaft im «Landtechnik-Beizli»
• Hüpfburg für Kinder

IHR KONTAKT IN DER SCHWEIZ Bohnenkamp Suisse AG

M I i Ribistraße 26 - 4466 Ormalingen

Bohnenkamo Teh +41 (o>6i 98i es9011
Tel: +41 (0)61 981 68 91
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0 Geringere Bodenverdichtung

0 Höhere Tragfähigkeit

0 Weniger Betriebskosten

0 Maximale Leistung

0 Zuverlässiger Komfort
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Forschung | Plattform

Der dreidimensional bewegliche Roboter ist auf einer mobilen und höhenverstellbaren
Plattform aufgebaut.

noch etwas schonender erfolgen. Darüber

hinaus sind auch die Pflanzenzüchter

gefordert, sollen doch die Kulturen
züchterisch so angepasst werden, dass die

Früchte einheitlicher an der Pflanze hängen

und weniger durch das Blattwerk
abgedeckt werden.

Die Maschine soll später auch Pilz- und

andere Krankheiten erkennen und für
andere Früchte wie Gurken oder Tomaten
verwendet werden können. Angedacht
ist, dass der Pflückroboter Bestandteil
eines vollständig automatisierten Ernte-
und Verarbeitungssystems sein wird.
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21. bis 23. September 2018
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v 9-17 Uhr in Tönikon
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