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Management | Betriebskosten

Weniger Handarbeit

Weinbaulagen lassen wegen der Topografie oft keine Mechanisierung mit schwerem
Gerat zu. Kein uniiberwindbares Hindernis, wenn es um den Einsatz von autonom
arbeitender Robotik mit geringen Abmessungen oder um ferngesteuerte Flugkorper geht.

Gaél Monnerat

“die Arbeit im:Rebberg zu revolutionie
fauch auf den steilsten Parzell
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Die Handarbeit im Rebbau ist ein wesent-
licher Kostenfaktor. Zudem wird die Rek-
rutierung von qualifiziertem Personal
immer schwieriger. Wo es die Reblagen
zulassen, bringt der Einsatz von Stelzen-
fahrzeugen, Vollerntern, Traktoren und
Geréatetragern auf Raupen sicher Produk-
tionsvorteile und eine wesentliche Ar-
beitserleichterung. Auf solche Techniken
kann man aber auf terrassierten Reb-
flachen nicht zurlckgreifen, und auch
auf Hangparzellen waren diese mit einem
hohen Entwicklungsaufwand verbunden.
Eine schwere Mechanisierung ist fir viele
Produzenten, die gezwungen sind, sich
bis dato auf kleine Raupenfahrzeuge und
Handarbeit zu beschranken, keine ziel-
fuhrende Option.

Zukunft Robotik?

Wahrend im Ackerbau noch unklar ist,
ob die Zukunft in der Aufristung mit
vielen autonom arbeitenden Robotern
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liegt oder ob mit Investitionen in noch
leistungsfahigere Maschinen mehr zu
holen ist, scheint Ersteres im Rebbau
besonders vielversprechend zu sein.

So sind in den letzten Jahren verschiede-
ne Prototypen angeklindigt worden, die
bis heute an Praxisdemonstrationen je-
doch nicht Uberzeugen konnten. Die Ro-
boter erwiesen sich als anféllig fir Pan-
nen, und entsprechend aufgerustete Tech-
nik zeitigte oftmals ungentigende oder
sogar fehlerhafte Wirkungen. Weil die
technische Entwicklung jedoch rasant
vorangeht, erhalt man doch den Eindruck,
auf der Zielgeraden zu sein.

Alternative zum Heli

Die Applikation von Pflanzenschutzmit-
teln mit dem Helikopter stosst oft auf
Kritik. Ein Verbot, wie es von Umwelt-
schutzkreisen gefordert wird, wirde viele
Winzer wegen der Grdssenverhaltnisse
auf terrassierten Rebfldchen vor grosse

Probleme stellen. Man kann sich kaum
vorstellen, wie diese Arbeiten mit RU-
ckenspritzen zu bewaltigen sind. In dieser
Zwangslage kénnte der Einsatz von auto-
nomen Flugkdrpern (Drohnen oder Multi-
kopter) ein Ausweg sein.

Obwohl die Flachenleistungen dieser
Fluggerate geringer sind als jene eines
Helikopters, werden Kapazitdten von
zehn Minuten fur eine Hektare als realis-
tisch prognostiziert. Nachweislich I&sst
sich die Pflanzenschutzmittelapplikation
durch die geringe Fluggeschwindigkeit
und die Nahe zu den einzelnen Rebsto-
cken verbessern. Zudem vermitteln die
GPS-Sensoren auf den Drohnen eine ge-
naue Kartierung der Applikationen. In
Frankreich und in Deutschland laufen
sogar Versuche, in denen man gleichzei-
tig mit dem Versprihen Uber zusatzliche
Sensoren Daten zum Pflanzenwachstum
erheben will. Ziel ist es, in Echtzeit den
Krankheitsdruck zu analysieren und eine
Wirkstoffapplikation, abgestimmt auf die
Einzelpflanzen, zu realisieren.

Robotik heute und morgen

Roboter sind heute in der Lage, perfekte
Arbeit zwischen den Reihen zu leisten.
Viele Maschinen sorgen zum Beispiel fur
den Rasenschnitt oder fur eine lokalisierte
Herbizidapplikation in der Reihe. Die Re-
gistrierung und Kartierung von Fehlstellen
erlauben es, die Pflanzen planerisch zu
erfassen und eventuelle Krankheitsherde
zu erkennen.

Die Automatisierung des Rebschnittes ist
eine der Herausforderungen, die prioritar
bearbeitet wird. Auch wenn die aktuel-
len Systeme noch nicht Uber alle Zweifel
erhaben sind, so sind doch in wenigen
Jahren erprobte Lésungen zu erwarten.
Der Erfolg der Kleinroboter héngt auch
von der Fahigkeit ab, gegenseitig Daten
auszutauschen und sich so zu organisie-
ren, damit sich Arbeiten autonom ausfih-
ren lassen. Im Zusammenhang mit diesen
Robotikversuchen wird auch die Ent-
wicklung lernfahiger Systeme vehement
vorangetrieben. Die stark eingeschrank-
te Arbeitsgeschwindigkeit von Robotern



|&sst sich insofern kompensieren, als diese
zunehmend in der Lage sind, rund um die
Uhr zu funktionieren. Mit einer Verviel-
fachung von Robotern hat man auch eine
Moglichkeit, Storanfélligkeiten zu mini-
mieren oder auszumerzen. Nur wenn ein
hochleistungsfahiges Betriebssystem zur
Verfligung steht, kann eine so komplexe
Versuchsanordnung erfolgreich sein.

Fehleinschatzungen vermeiden
Auch wenn man Uber die Aussichten bei
der Bewirtschaftung von schwer zugang-
lichen Rebparzellen erfreut sein kann,
so darf man doch die Wirtschaftlichkeit
nicht ausser Acht lassen. Die Investitionen
und die Betriebskosten fir Robotiksyste-
me sind teuer. Zudem weiss man nicht,
ob man noch mit Kinderkrankheiten zu
kampfen haben wird. Viele aber wollen
mit dem Trend gehen und nutzen Robo-
ter und Drohnen auch als Marketing-
instrument. Sie heben die 6kologischen
Vorteile wie Wirkstoffeinsparung, keine
Bodenverdichtung oder Arbeitserledi-
gung ausserhalb des Bienenflugs hervor.
Wie immer, wenn es um hohe Investitio-
nen geht, gilt auch hier, dass die Auslas-
tung gentigend gross sein muss, um die
Betriebskosten zu decken und die not-
wendigen Abschreibungen zu tatigen.
Eine Uberbetriebliche Nutzung oder der
Einsatz fur Dritte empfiehlt sich.

Es gibt aber auch Winzer, die sich auf
ihren Betrieben strikt gegen den Ersatz
der menschlichen Arbeitskraft durch Ro-
boter aussprechen. Sie beflirchten, der
gute Ruf fur ihre traditionsreichen Weine
leide, und sie rechnen sogar mit héheren
Verkaufspreisen trotz Renommeeverlust.
Diese Bedenken kann man gut verste-
hen. Sie erinnern aber auch an jene, die
dem Aufkommen von Traubenvollerntern
vorausgingen.

Fazit

Die Reduktion von Handarbeit durch den
Einsatz von Robotern und Drohnen kann
wirtschaftlich gesehen zukunftsweisend
sein. Doch muss man mit einer guten Aus-
lastung rechnen kénnen. Auch wenn die
Robotik in der Bevolkerung allgemein gut
ankommt, darf man doch das Risiko des
Imageverlustes fur das Traditionsprodukt
«Wein» nicht ausser Acht lassen. Nicht sel-
ten lassen sich mit diesem weit verbreiteten
Marketing-Argument hohere Preise recht-
fertigen. In der Tat kénnte das umfassen-
de Vordringen von Robotern in den Wein-
bergen zu einem empfindlichen Identitats-
verlust in der Branche fihren. H
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«Sprithdrohnen» kénnten eine Alternative sein, sollte der Pflanzenschutz aus der Luft
verboten werden. Bild: dronepart.de

Roboter fiir den Rebschnitt kiinden sich an, doch miissen Leistungsfahigkeit und Zuverlassig-
keit noch verbessert werden. Bild: France Info
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