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Den Computer entscheiden lassen

Probanden stufen Menschen als weniger vertrauenswiirdig ein

Wenn Menschen miteinander riskante
Geschiifte tétigen, konnen sie enttduscht
werden. Deshalb {iberlassen sie die Ent-
scheidung tiber die Aufteilung von ge-
meinsamem Geld lieber einem neutralen
Computer als einem Geschiftspartner.
Mit dieser unbewussten Strategie vermei-
den sie offenbar negative Emotionen, die
mit einem moglichen Vertrauensbruch
verbunden sind. Das haben Forscher der
Universitdt Bonn mit US-Kollegen her-
ausgefunden.

In einer Studie hat Bernd Weber, Pro-
fessor am Center for Economics and
Neuroscience (CENs) der Universitat
Bonn, mit US-Kollegen experimentell un-
tersucht, wie sich die Betrugsaversion bei
einfachen Finanzentscheidungen aus-
wirkt. Insgesamt 30 Probanden fiihrten
ein Computerspiel mit der Aussicht auf
echte Geldgewinne durch. Auf den Er-
gebnissen dieser Versuchsreihe beru-
hend, trafen 30 weitere Testpersonen
ihre Entscheidungen. Wéhrend sie auf
die zuvor geféllten Entscheidungen ihrer
Spielpartner reagierten, wurde bei den

Probanden die Hirnaktivitdt im Magnet-
resonanztomografen gemessen.

Obwohl die Gewinne im Ergebnis ge-
nau gleich waren, vertrauten mehr Pro-
banden dem Computer als einem Mit-
spieler: Wenn der Rechner die Geldauf-
teilung durchfiihrte, vertrauten ihm 63 %

Elektroantrieb fiir futuristisches Flugzeug

Das Flugzeugmodell der britischen
Firma FanWing sieht aus wie eine Mi-
schung aus Hubschrauber und Schaufel-
raddampfer. Statt Wasser schaufelt eine
breite Antriebswalze mit Rotorbldttern
grosse Luftmassen unter die Tragflache.
Dadurch hebt das Flugzeug leise und

angetrieben.
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Das Flugzeug der Firma FanWing wird von breiten Rotorbld

energiesparend vom Boden ab. Die Sen-
sorsteuerung und den Elektroantrieb ent-
wickeln derzeit Forscher um Matthias
Nienhaus, Professor fiir Antriebstechnik
der Universitdt des Saarlandes. Die neue
Antriebstechnik soll dazu beitragen, die
optimalen Betriebsparameter des Fan-
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ttern in einer Walze tber der Tragflache

FanWing Ltd.

der Probanden, lediglich 37 % nahmen
lieber nur den einen Euro. War aber fest-
gelegt, dass der menschliche Mitspieler
die Wahl selbst treffen wiirde, schenkten
ihm nur 49% der Testpersonen ihr Ver-
trauen - 51% nahmen lieber den siche-
ren kleinen Geldbetrag. No

Uni Bonn

Am Magnetresonanz-
tomografen: Bernd
Weber vom Center
for Economics and
Neuroscience (CENs)
der Universitat Bonn.

Wing-Modells im Windkanal in Briissel
zu bestimmen.

«Das neuartige Flugzeug von Fan-
Wing hebt fast wie ein Hubschrauber ab
und bendétigt daher nur eine kurze Start-
und Landebahn. Eines Tages soll es 60
bis 70 Personen beférdern kénnen und
Lasten bis zu 8 t transportieren», nennt
Chris May als Ziel. Der wissenschaftli-
che Mitarbeiter am Lehrstuhl fiir An-
triebstechnik der Saar-Uni hat ein For-
schungsprojekt angestossen, das dem
visiondren Flugzeug zum Durchbruch
verhelfen soll. «Unterstiitzt durch Elek-
troantriebe konnte das Flugzeug auch
mit wenig Treibstoff einige 100 km weit
fliegen und wire daher fiir Fliige zwi-
schen den europdischen Grossstiddten
geeignet», sagt May. Von Vorteil wire
dabei auch, dass das Flugzeug leise ab-
hebt und ruhiger durch die Luft gleitet
als ein Hubschrauber. Ausserdem kénnte
es im Gegensatz zu diesem dreimal so
viel Lasten transportieren und wiirde bei
einer Storung nicht wie ein Stein vom
Himmel fallen. No
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Un controle des matériaux rapide en 3D

Dans l'industrie, des ultrasons sont
utilisés pour le contréle des pieces, et ce,
afin de détecter des fissures ou des
défauts du matériau invisibles de I'exté-
rieur.

Pour ce faire, un collaborateur doit
déplacer la sonde le long de la piece.
Lécran de contrdle représente les signaux

réfléchis sous la forme de courbes. De
simples vues en coupe peuvent étre géné-
rée grace auxquelles des contréleurs
expérimentés sont en mesure de détecter
les défauts du matériau.

Une telle opération devrait gagner en
simplicité et en rapidité a 'avenir. Des
chercheurs de I'Institut Fraunhofer pour

Uwe Bellhduser

Un robot industriel

relié au systeme de
contrdle a ultrasons
sonde une piece.

les essais non destructifs (IZFP) sont par-
venus a générer, a partir des signaux
recus, des images en 3D a haute résolu-
tion qui permettent de reconnaitre les
défauts du matériau et leur emplacement.

Les chercheurs se sont appuyés sur la
technologie «phased array» (réseau a
commande de phase) pour leur solution :
plusieurs sondes a oscillateur individuel
sont juxtaposées en ligne ou sur une sur-
face et chaque oscillateur peut étre com-
mandé séparément. Les ultrasons
pénetrent ainsi le matériau sur une
grande surface plutot qu'uniquement de
manieére ponctuelle. Un algorithme
génere simultanément sur un PC, a par-
tir des signaux isolés, une vue en 3D qui
présente une résolution supérieure a
celle des procédés conventionnels.

Par ailleurs, la technologie de «sam-
pling phased array» assistée par robot
permet de controler des matériaux qui
étaient jusqu’ici difficiles a caractériser.
Les plastiques de haute performance
renforcés de fibres utilisés dans la
construction de véhicules constituent un
exemple d’application caractéristique
pour cette nouvelle technologie de
controle. No

Zweiarmiges Robotersystem greift in die Kiste

Das Fraunhofer IPA hat ein automati-
siertes Zufiihrsystem fiir die roboterba-
sierte Vereinzelung entwickelt. Die Inno-
vation: Es ist zweiarmig. Mit der Soft-
ware flir den Griff-in-die-Kiste «bp3»
kann es Objekte erkennen und lokalisie-
ren, Greifpunkte berechnen und die Ent-
nahme kollisionsfrei planen. Der Robo-
ter kann Werkstiicke abwechselnd aus
der Kiste greifen und mit dem zweiten
Arm bei Bedarf sogar umgreifen. Taktzei-
ten lassen sich somit senken.

Schiittgut in Kisten wird heute iiber-
wiegend manuell entladen oder mechani-
siert vereinzelt. Die Folgen: korperliche
Belastung fiir die Mitarbeiter und hohe
Kosten fiir vielféltige Werkstiicktrager.
Die mechanisierte Vereinzelung anhand
von Riitteltopfen oder Fordertechnik eig-
net sich zudem meist nur fiir Kleinteile
und ist wenig flexibel. Um Taktzeiten zu
senken, den Automatisierungsgrad zu
erhohen und damit ihre Wettbewerbsfa-
higkeit zu sichern, wiinschen sich viele
Kunden daher flexible Roboter fiir die
Vereinzelung.
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Die am Fraunhofer IPA entwickelte
Software «bp3» steht fiir das bereits be-
wihrte BinPicking3d. Auf Basis eines
stationdren oder robotergefiihrten 3D-
Sensors erfolgt eine Entnahmeplanung.
Die Software ermdglicht Robotern den
automatisierten Griff-in-die Kiste fiir be-
liebige Anwendungsfille. In weniger als
einer Sekunde kann der 3D-Sensor die

Situation in der Kiste erfassen und die
darin befindlichen Werkstiicke lokalisie-
ren. Dann berechnet das System, welches
Bauteil entnommen werden kann, ohne
dass der Greifer mit dem Kistenrand
oder anderen Objekten kollidiert. Die
Simulation des Entnahmevorgangs trégt
massgeblich zur hohen Prozesssicherheit
des Gesamtsystems bei. No

Fraunhofer IPA

Zweiarmiges Robo-
tersystem flir einen
schnellen Griff-in-
die-Kiste.
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WAGO-I/O-SYSTEM 750 XTR

Fir Standard zu eXTRem - Fiir 750 XTR der Standard

eXTRem bestdndig von —40°C bis +70°C
eXTRem spannungsfest bis 5 kV StoBspannung

eXTRem vibrationsfest bis 5g Beschleunigung

www.wago.com/750xtr
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