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Constante de rappel dislocation—boucle et effet d’'une
contrainte exterieure

B. Tirbonod et B. Vittoz

Laboratoire de Génie Atomique, Ecole Polytechnique Fédérale de Lausanne (Suisse)

(12. VII. 1979)

Abstract. The spring constant between an infinite edge dislocation and a loop with same Burgers
vector is calculated with the theory of linear elasticity for different positions of the loop near the
dislocation. The application of a stress field on the system diminishes the value of the spring constant.

L. Introduction

La présence de boucles de dislocation dans un métal est caractéristique des
traitements par irradiation, trempe ou fatigue et souvent ces boucles sont
observées en équilibre stable pres des dislocations. Nous avons récemment mis en
évidence dans I'aluminium pur fatigué a basse température un pic de frottement
intérieur que nous avons attribué a une interaction dislocation-boucle mobile
[1,2,3]. Un mode¢le théorique a été proposé pour ce pic et a montré une étroite
relation entre les parametres de ce pic (hauteur et température) avec la constante
de rappel entre la dislocation et la boucle [3, 4]. 11 était donc nécessaire d’évaluer
cette constante et d’étudier sa variation en fonction de la position d’équilibre de la
boucle par rapport a la dislocation ainsi que du diameétre de cette boucle, ce
dernier paramétre pouvant varier avec la température [5, 6].

Plusieurs auteurs [7,8] ont déja entrepris de tels calculs dans toute leur
généralité sur la base de la théorie de I’élasticité. Les formules auxquelles ils
aboutissent ne sont en général pas simples et leur utilisation n’est pas trés aisée.

Nous avons donc repris ces calculs dans le cas le plus simple de la dislocation
rectiligne coin en interaction avec une boucle de méme vecteur de Burgers et de
plan parallele au plan supplémentaire de la dislocation. Ces calculs montrent que
la position d’équilibre stable du systéme boucle—dislocation, ainsi que la constante
de rappel dépendent du diametre de la boucle et de sa hauteur par rapport au
plan de glissement de la dislocation. Ces calculs permettent aussi de prévoir l'effet
des contraintes régnant dans le métal sur la position d’équilibre du systeme
boucle—-dislocation.

II. L’interaction dislocation-boucle

La Fig. 1 représente une boucle en interaction avec une dislocation située a
une hauteur h au dessus du plan de glissement de cette dislocation. Nous avons
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Figure 1
Boucle en interaction avec une dislocation.

fait les hypothéses suivantes:

o Application de la théorie de I’élasticité.

455

o Les vecteurs de Burgers 3(110) sont perpendiculaires a la dislocation et au plan

de la boucle

e La boucle est circulaire et la longueur de la dislocation est grande en com-

paraison du diameétre de la boucle.

La formule de Peach et Koehler permet de calculer la force d’interaction entre la

boucle et la dislocation:
dF=(b - o)Ads

(1)

dii = force d’interaction s’exer¢ant sur un élément de longueur ds de la boucle

b = vecteur de Burgers = (b00)

: o o 0
tenseur des contraintes H & 0
T= ... . . . =10y O

di a la dislocation coin ® 2

0 0 o33
0
ds =| dy | =élément d’arc de la boucle
dz
On trouve trois composantes pour dF:
de T12 dz
dﬁ = dFy = b —011 dZ)
sz 011 dy
avec:
y(3x*+y?) x(x*—y?)
0-11 = —D (x2+ y2)2 ’ 0-12= (x2+ yz)z )

G =module de cisaillement
v = coeflicient de Poisson

En changeant de coordonnées
y=h+Rsin 6
z=Rcos 0+ z,

_ Gb
T 2w(1- v)

(2)

(3)

4
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on peut calculer I’expression de F, et F,

(™2 x[x*>—(h+ R sin 6)?]
F,.=-2bDR i y
¥ ) [x2+(h + R sin 9)2]2 3m 68 ’ (5)
(™2 (h+ R sin 0)[3x>+ (h + R sin 6)?]
F,=-2bDR 1
Y L [x%+ (h+ R sin 8)*F A 4 dé (©)
et
F,=0

Il est aussi utile de calculer ’énergie d’interaction quand la boucle se déplace
selon x. On trouve:

x /2
W, = J F,. dx=—-DbR {J sin 6 In [x?+ (h + R sin 8)?] d6 h
) w h+R sin 6)° 7
+2 J' ( sin }

in 0
i - x2+(h+ R sin 0)?

Nous avons représenté sur la Fig. 2 la force et I’énergie d’interaction entre une
dislocation et une boucle de rayon 20 A située a une hauteur de 50 A au-dessus

Energie et force d'interaction
dislocation-boucle de dislocation

b wev (%)
-100 200
\4 20 R
50 A&
Ar 0" vy
10
5
+ + + ¥ -
-100 100 200 x(R)
-5
dF -
dx | x = 268 ° 0.1 Ném
_10.
Figure 2

Force et énergie d’interaction selon x entre une boucle et une dislocation.
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Figure 3
Constante de rappel dislocation—-boucle C’ et abscisse d’équilibre x, en fonction de h et de R.

du plan de glissement de la dislocation. Il existe trois positions d’équilibre pour la
boucle: I'une instable en x =0 et deux symétriques par rapport a la dislocation,
stables en x,=26 A. Ces deux positions stables correspondent bien a deux
minima pour I’énergie. Lorsque le centre de la boucle. est dans le plan de
glissement de la dislocation (h =0), F, =0 et F, devient important.

La valeur de la dérivée de la force F, a la position d’équilibre de la boucle
donne la constante de rappel boucle-dislocation C'. Elle est ici égale a 0,1 N/m.
Elle est du méme ordre de grandeur que la constante de rappel d’une dislocation
de 1000 A. |

La Fig. 3 représente 1’évolution de la constante de rappel dislocation—-boucle
C' et la position d’équilibre x, en fonction de la hauteur h de la boucle au-dessus
du plan de glissement de la dislocation et de son rayon. On constate que C’
décroit quand, a rayon constant, h augmente. Un ordre de grandeur pour C’ et x,
se situe vers 0,5 N/m et 50 A respectivement.

III. Effet d’une contrainte exterieure

La position d’équilibre du syst¢tme boucle—dislocation peut étre influencée
par l'application d’'une contrainte sur 1’échantillon ou par les contraintes internes
régnant dans cet échantillon.

Soit x, cette position d’équilibre. A basse température, par exemple, la
boucle est immobile mais ’application d’une contrainte o sur le systtme peut
déplacer la dislocation selon x. Soit x — x, ce déplacement. A la force motrice obL
s’opposent la force de rappel de tension de ligne C(x,—x) et la force de rappel
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Force d'interaction
dislocation-boucle de dislocation

be 0w
—c(x-xq)

R=20 R

'—\ h
c(x-x5)-GbL

W‘-IO
..5
‘ [ 100 200
-5
’, aF | - 01N/m
dx | xq
104 Xo = 26R
/
Figure 4

Effet d’'une contrainte appliquée sur la position d’équilibre x, de la boucle par rapport i la dislocation.

dislocation-boucle F,. A I’équilibre, I’équation du systéme est la suivante:
—C(x—xg)+F,—abL=0 (8)

Cette équation peut se résoudre graphiquement a I’aide de la Fig. 4. _

Sous I’action d’une contraine o, le systéme dislocation-boucle se déplace vers
une nouvelle position d’équilibre stable. En méme temps, la constante de rappel
C’ entre la boucle et la dislocation diminue pour atteindre une valeur limite
C'= C (tangente au point A de la Fig. 4). Au del3, la boucle n’interagit plus avec
~la dislocation et il y a désancrage.

IV. Effet d’une variation du rayon de la boucle

Une propriété des boucles de dislocation est de pouvoir changer de diametre,
par exemple a suite d’une absorption de lacunes créées par une élévation de
température [5]. Elles peuvent aussi se déplacer selon y (voir Fig. 1) par un
mécanisme de montée si la température est suffisamment élevée alors qu’a plus
basse température, le réseau s’oppose fortement a cette montée. Le calcul de F,
renseigne ainsi sur I’évolution de la boucle pres de la dislocation.

Nous avons représenté sur la Fig. 5 les résultats du calcul de la force F,
s’appliquant sur la boucle a sa postion d’équilibre x, en fonction de sa hauteur
au-dessus du plan de glissement de la dislocation et pour divers rayons. Il n’existe
pas selon y de position d’équilibre de la boucle et cette derniére pourra monter si
la température est suffisante. Cette évolution (Fig. 3) entraine une diminution de
la constante de rappel C'.

Considérons par exemple la situation initiale suivante: R =30 A et h =50 A.
Si le rayon de la boucle passe alors a 40 A, F, croit et par conséquent h. Pour une
estimation numérique de cette montée, supposons que le réseau équilibre F, a sa
valeur initiale. Alors lanouvelle valeur de h est 70 A, ce qui provoque une diminution
de C’' de 0,35 N/m a 0,18 N/m, soit de 50%.
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Figure 5 .

Force F, s’appliquant sur la boucle et position d’équilibre x, en fonction de R et de h.

V. Conclusion

De ces calculs, il ressort les principaux résultats suivants:

e Il existe une position d’équilibre stable pour une boucle glissile, en interaction
avec une dislocation. Une constante de rappel peut donc étre calculée, son
ordre de grandeur est 0,5 N/m.

e Une augmentation du diameétre de la boucle déplace la position d’équilibre de
la boucle et diminue la constante de rappel dislocation-boucle.

e L’application d’une contrainte sur le syst¢tme dislocation—boucle peut provo-
quer le désancrage de la boucle par rapport a la dislocation.
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