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en image

Reflechir ä la maniere dont on pourrait operer
une mouche semble bien hypothetique. La

nanomedecine sera toutefois bientöt en

mesure d'agirä l'echelle de l'infiniment petit.
II lui suffit pour cela de renoncer ä I'outil le

plus precieux des chirurgiens, leurs mains, et
de deleguer leur travail ä des robots capables
de proceder de faqon autonome a des

interventions ä l'interieur du corps.
Ce qui ressemble a de la science-fiction fait

l'objet de recherches tres concretes ä I'EPFZ.

Un groupe de scientifiques place sous la

direction de Bradley Nelson, de I'lnstitute of
Robotics and Intelligent Systems, developpe
de tres petits robots destines ä naviguer ä

l'interieur du corps. Les ingenieurs utilisent

pour cela des champs magnetiques qui four-
nissent aux robots I'energie necessaire pour
se mouvoiretqui lesaidentaussiäsediriger.
Le micro-robot que I'on voit sur I'image
(devant une tete de mouche) mesure un tiers
de millimetre et est propulse grace aux impulsions

de champs magnetiques oscillants.
Certaines applications simples de cette tech-

nologie de l'avenir sont dejä devenues
realite. L'un des robots de I'equipe zurichoise

est ainsi utilise pour acheminer des medicaments

de maniere ciblee dans des parties
lesees de la retine. Roland Fischer
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