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Zum Umschlagbild:
Der Aibot X6: Vermessung und Geo-Mapping im Flug
Der Aibot X6 ist ein innovativer Flugroboter, der speziell fur anspruchsvolle
Aufgaben in der Vermessung und industriellen Inspektion entwickelt wurde Er ist
auch in schwer zuganglichen Gebieten einsetzbar und fliegt vorgegebene Routen

automatisch ab Mit einer Digitalkamera ausgestattet, erstellt der intelligente
Multikopter eigenständig hochauflosende, georeferenzierte Luftaufnahmen, die
zu Punktwolken, Orthofotos und 3D-Modellen in höchster Dichte und Genauigkeit

weiterverarbeitet werden können Die Anwendungsmoglichkeiten sind extrem

vielfaltig Hier nur einige Beispiele Vermessung verschiedenster Objekte wie
Steinbruche, Sandgruben, Deponien und Kohlehalden, innerstadtische Vermessungen,

Volumenberechnung, DGM-Erstellung sowie Erstellung von Lage- und
Bestandsplanen, topografischen Aufnahmen, Luftbildern etc Mit dem Aibot X6
arbeiten Vermesser schnell, sicher und wirtschaftlich

Die wichtigsten Kennzeichen des Aibot X6 auf einen Blick:
• Maximale Sicherheit durch robustes, ultraleichtes Carbongehause mit Propeller-

und Kollisionsschutz
• Einfache Bedienung durch hohen Grad an Automatisierung
• Hohe Effizienz und bestmögliche Ergebnisse durch integrierte Workflows

Erfahren Sie mehr über den Aibot X6 auf der INTERGEO vom 7 bis 9 10 2014
in Berlin, auf der GEOMATIK News am 12 11 2014 im Technopark Zurich oder
direkt unter www aibotix de Wir freuen uns auf Sie1

Leica Geosystems AG
Europa-Strasse 21, CH-8152 Glattbrugg
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LAibotXö. Mensuration et cartographie en vol
Le Aibot X6 est un drone volant innovant, specialement congu pour les taches

exigeantes de mensuration et d inspection industrielle II peut egalement etre
utilise dans les endroits difficilement accessibles et vole automatiquement des
itineraires predetermines Equipe d un appareil photo numerique, le Multicop-
ter effectue un leve photogrammetrique georeference de haute resolution, qui
peut etre ensuite transforme en nuages de points, orthophotos ou modeles
3D precis et de haute densite Les applications sont extremement variees Voici
quelques exemples relevesdecarrieres, degravieresoudedecharges, enquetes
urbames, calculs de volume, creation de modeles de terrain et de plans de stoc-
kage, releves topographiques, photographies aeriennes, etc Avec le Aibot X6
les geometres travaillent rapidement, de fagon sure et economique
Les pnncipales caractenstiques de I Aibot X6.
• Securite maximale garantie par boitier robuste et leger en carbone, avec des

helices protegees contre les collisions
• Fonctionnement simple avec un haut degre dautomatisation
• Haute efficacite et de resultats optimises grace a des workflows integres

Pour en savoir plus surlAibot X6 rendez-vous a INTERGEO du 7 au 9 octobre
2014 a Berlin ou a Geomatik-News le 12 novembre 2014 au Technopark de
Zurich ou directement sur www aibotix com Nous nous rejouissons de votre
visite1
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