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Zum Umschlagbild:

Der Ajbot X6: Vermessung und Geo-Mapping im Flug

Der Aibot X6 ist ein innovativer Flugroboter, der speziell fir anspruchsvolle Auf-
gaben in der Vermessung und industriellen Inspektion entwickelt wurde. Er ist
auch in schwer zuganglichen Gebieten einsetzbar und fliegt vorgegebene Rou-
ten automatisch ab. Mit einer Digitalkamera ausgestattet, erstellt der intelligente
Multikopter eigenstandig hochauflosende, georeferenzierte Luftaufnahmen, die
zu Punktwolken, Orthofotos und 3D-Modellen in héchster Dichte und Genauig-
keit weiterverarbeitet werden kénnen. Die Anwendungsmaéglichkeiten sind ext-
rem vielféltig. Hier nur einige Beispiele: Vermessung verschiedenster Gbjekte wie
Steinbriche, Sandgruben, Deponien und Kohlehalden, innerstadtische Vermes-
sungen, Yolumenberechnung, DGM-Erstellung sowie Erstellung von Lage- und
Bestandsplanen, topografischen Aufnahmen, Luftbildern etc. Mit dem Aibot X6
arbeiten Vermesser schnell, sicher und wirtschaftlich.

Die wichtigsten Kennzeichen des Aibot X6 auf einen Blick:

» Maximale Sicherheit durch robustes, ultraleichtes Carbongehduse mit Propel-
ler- und Kollisionsschutz

» Einfache Bedienung durch hohen Grad an Automatisierung

* Hohe Fffizienz und bestmogliche Ergebnisse durch integrierte Workflows

Erfahren Sie mehr Gber den Aibot X6 auf der INTERGEQ vom 7. bis 9.10.2014
in Berlin, auf der GEOMATIK News am 12.11.2014 im Technopark Zirich oder
direkt unter www.aibotix.de. Wir freuen uns auf Sie!
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L'Aibot X6: Mensuration et cartographie en vol

Le Aibot X6 est un drone volant innovant, specialement concu pour fes taches
exigeantes de mensuration et d'inspection industriefle. 1l peut également étre
utilisé dans les endroits difficilement accessibles et vole automatiquement des
itinéraires prédéterminés. Fquipé d'un apparefl photo numérigue, le Multicop-
ter effectue un levé photogrammétrigue géoréférencé de haute résolution, qui
peut &tre ensuite transformé en nuages de points, orthophotos ou modéles
3D prédis et de haute densité. Les applications sont extrémement variées. Voici
guelgues exemples: refevés de carriéres, de gravieres ou de décharges, enguétes
urbaines, calculs de volume, création de modeles de terrain et de plans de stoc
kage, relevés topographiques, photographies aériennes, etc. Avec le Aibot X6
les géometres travaillent rapidement, de fagon sure et économigue.

Les principales caractéristiques de I'Aibot X6:

e Sécurité maximale garantie par boitier robuste et léger en carbone, avec des
hélices protégées contre fes collisions

s Fonctionnement simple avec un haut degré d'automatisation

* Haute efficacité et de résultats optimisés grace a des workflows intégrés

Pour en savolr plus sur FAibot X6 rendez-vous a INTERGEO du 7 au 9 octobre
2014 4 Berlin ou & Geomatik-News le 12 novembre 2014 au Technopark de
Zurich ou directement sur www.aibotix.com. Nous nous réjouissons de votre
visite!
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