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Geodasie/Vermessung

In urbanen Regionen steigen die Anfor-
derungen an die Genauigkeit, jedoch
auch die GNSS-Abschattungen und -Aus-
falle. Daher ist die direkte Georeferenzie-
rung zu ungenau und erfordert die inte-
grierte Georeferenzierung. Bei dieser wer-
den die Abweichungen der Passpunkte
aus der direkten Georeferenzierung be-
ricksichtigt und als Update beim Kalman-
Filter bei der Berechnung der Trajektorie
integriert. Somit wird die Trajektorie bei
der integrierten Georeferenzierung aus
den INS/GNSS-Messungen und den
Passpunkten berechnet. Die Standardab-
weichungen der Koordinaten-Differen-
zen der Passpunkte dieser mittels inte-
grierter Georeferenzierung berechneten
Trajektorie sind ebenfalls in Tab. 1 er-
sichtlich.

Die integrierte Geareferenzierung bringt
eine markante Steigerung der absoluten
3D-Genauigkeit von 13.5 ¢m auf 4 cm.
Die Hohengenauigkeit verbessert sich von
8.3 cm auf 1.2 cm. Das aus diesen Daten
abgeleitete digitale Gelandemodell be-
sitzt demnach eine Héhengenauigkeit
von rund 1.5 cm.

Fazit

Die Nachfrage nach genauen 3D-Daten
steigt stetig. Fr die Projektierung von In-
frastrukturprojektenin urbanen Regionen
fehlen diese 3D-Grundlagendaten in der
erforderlichen Genauigkeit meistens. Die
Datenerfassung stellt eine Herausforde-
rung dar, da die wichtigen Infrastruktur-
anlagen rund um die Uhr in Betrieb sind.
Mobile Mapping Lésungen stdren den
Verkehrsfluss nur minimal und erlauben
eine schnelle und grossflachige Datener-
fassung. FUr die Einpassung ins lokale Ko-
ordinatensystem und zur Verbesserung
der Genauigkeit in urbanen Regionen
lohnt sich der hdhere Aufwand fir die in-
tegrierte Georeferenzierung mittels Pass-
punkten.

Das Ergebnis einer stereobild-basierten
Mabile Mapping Losung ist ein hochwer-
tiger 3D-Datensatz, welcher per Web-Zu-
griff fur alle Projektbeteiligten zur Verfi-
gung steht. Damit sind jederzeit virtuelle
Begehungen und einfache Auswertun-
gen mdglich. Die Bildsequenzen sind fur
das menschliche Auge viel besser inter-
pretierbar als beispielsweise Punktwol-
ken-Datensatze, und es lasst sich bei Be-

darf sogar eine dichte Farb-Punktwolke
erzeugen.

GeoZ hat erstmals ein Mobile Mapping
System far die Studie Rosengarten-
Tram/Waidhaldetunnel eingesetzt. Daflr
spricht insbesondere die Wirtschaftlich-
keit, welche im Vergleich zu konventio-
nellen Messmethoden viel besser ist. Je
grosser der Perimeter, desto wirtschaftli-
cher ist die Mobile Mapping Methode. In
Zukunft werden Mobile Mapping Syste-
me sicher eine entscheidende Rolle bei der
Erfassung von 3D-Daten spielen, vor al-
lem in dicht besiedelten urbanen Gebie-
ten.

Weiterfdhrende Informationen:

[1] Lebensqualitat auf der ganzen Linie: Das
VBZ-Netz 2025
www.ybz ch > Die VBZ > Unternehmens-
entwicklung

[2] www.inovitas.ch

Roman Wolf

Stadt Zdrich

Geomatik + Vermessung
Weberstrasse 5
CH-8004 ZUrich
roman.wolf@zuerich.ch

Vom Zirkel zum
elektronischen Theodoliten

\ )
- Ges Ch / Ch ten von Franz Haas

172 Jahre Aarauer Industriegeschichte -
Sammlung Kern — Zeittafeln — Kern-Geschichten, auf 132 Seiten
mit ca. 90 Bildern — Fr. 42.— + Porto und Verpackung

Herausgeber: Heinz Aeschlimann, Kurt Egger | Bestellungen: SIGImediaAG, Postfach, 5246 Scherz | info@sigimedia.ch

Geomatik Schweiz 4/2013

155



	...

