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Systèmes d’information du territoire

Abb. 4: Ergebnisse der RIM-Kamera links: Distanzbild; Mitte: Intensitätsbild; rechts: Amplitudenbild). Die rot-gestrichelte

Linie deutet den Übergang Rasen- und Wegoberfläche an.
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damit erheblich reduziert Nitsche und
Kohoutek, 2010). Für eine Qualitätsanalyse

der generierten Oberflächendaten
werden in weiteren Tests Referenzdaten
benötigt. Diese Referenzdaten könnten
von einem «Mini-Kran» mittels RIM-
Kamera oder aus RGB-Bildern von einem
kleineren UAV aufgenommen werden.
Ein weiterer Punkt ist die genaue
Georeferenzierung des UAVs, somit könnten
aufwändige Feldarbeiten für die
Passpunktmessung auf ein Minimum reduziert

werden.
Die Pilotstudie hat deutlich gezeigt, dass

aufgrund der effizienten Datenaufnahme
von Range-Imaging mittels UAVs die
Datenaufnahme von kleinräumigen
Oberflächen im alpinen Raum mit der
vorgestellten Methode durchführbar ist.
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