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Géodésie/Mensuration

geleiteten Tiefenkarten. Ein neu
entwickelter Stereobildsequenz-Matching-
Algorithmus ermöglicht zudem die präzise

Monobildauswertung vonEinzelpunkten.

Fazit
Mobile Mapping Systeme ermöglichen
die effiziente vollautomatische 3D-Erfassung

des Fahrbahnbereichs mit einer
hohen Genauigkeit. Die abgeleitete digitale
Datenbasis kann für unterschiedlichste
Auswertungen, für die Nachführung von
Geodaten oder beispielsweise für das

Strasseninfrastrukturmanagement
genutzt werden. Kamerabasierte Stereo-
Erfassungssysteme eignen sich dafür
besonders gut, da die Bilddaten neben der
3D-Messung auch eine einfache
Objektidentifikation und -beurteilung ermöglichen.

Die Kombination von mobiler
Aufnahmetechnik mit Softwarekomponenten

zur Verwaltung und verteilten

Nutzung des detaillierten Abbildes der

Realwelt in Form von georeferenzierten
Bilddaten ermöglicht eine flexible
Datenerfassung und -nachführung im Büro. Im
Vergleich zur konventionellen Felderfassung

weist die mobile Messtechnik ein
erheblich reduziertes Gefahrenpotenzial
aufund sieermöglicht in vielen Fällen den
Verzicht auf aufwändige Sicherungs- und
Sperrmassnahmen.
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