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Photogrammetrie/Fernerkundung

Abb. 8: Laserscanning mit StreetMapper 360 360° Blickfeld), Grauwertdarstellung.
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ten Aufgaben angezeigt war. Insbesondere

das mobileLaserscanningkonnte die
Erfassung im Fahrbahnbereich sehr stark
beschleunigen, obwohl noch die eine

oder andere Schwierigkeit bei der
Punktwolkenbearbeitung gemeistert werden
musste. Generell kann darauf hingewiesen

werden, dass die Entwicklung der La-serscanner-

Hardwarederjenigen der
Software deutlich voraus ist. Inzwischen sind
bereitswiederschnellereLaserscannerauf
dem Markt,dieMobile Mapping mit noch
höherer Geschwindigkeit und Dichte
ermöglichen. Für die nachfolgende
Datenverarbeitung sind dann jedoch auch sehr
leistungsfähige Rechner und Software¬

programme notwendig. Zusammen mit
der Video-)Bildbearbeitung eröffnen sich

auch neue Perspektiven für die 3D-
Modellierung und virtuellen Darstellung von
Strassenräumen.

Abschliessend darf aber auch erwähnt
sein, dass klassischeErhebungsmethoden
nach wie vor ihre Berechtigung haben,
insbesondere in Kombination mit den

neusten Laserscanning-Verfahren.
Homogen beschaffene Projektperimeter mit
einfachen Erfassungsbedingungen sind
selten anzutreffen. Demnach gewinnt die
integrative Anwendung verschiedener

Technologien in Zukunft noch mehr an
Bedeutung.
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