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Raumplanung

Fazit: nachhaltige
Entwicklung doch möglich

Nachhaltigkeit wird als ein Leitprinzip des

Landmanagements erachtet und fordert
vor allem, dass zukünftige Generationen
gleiche Möglichkeiten zur Ausgestaltung
ihrer Lebensentwürfe haben wie
gegenwärtige. Die heutige konzeptionelle und
methodische Abhängigkeit der
Landbedeckungserfassung von der
Landnutzungsplanung erschwert aber grundsätzlich

dieser Forderung nachzukommen. Es

wird deshalb vorgeschlagen, die Erfassung

von Landbedeckung konzeptionell
vonderPlanungder Landnutzungzu trennen.

Auch die methodische und
datentechnische Umsetzungen mittels Felddaten

sowie aktiven und passiven
Fernerkundungssystemen liegen vor Mathys
2007).

Die Vision eines nachhaltigen Landmanagements

ist schliesslich ein iteratives

Wechselspiel zwischen der kontinuierlichen

Gradientenerfassung der
Landbedeckung und der diskreten ökosystemaren

Planung der Landnutzung zu haben.
Greifen die beiden Konzepte und
Methoden reibungslos ineinander, dann
haben auch zukünftige Generationen die

gleichen Entscheidungsmöglichkeitenzur
Ausgestaltung ihrer Lebensentwürfe wie
wir.
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Die neueTrimble VX Spatial Station

kombiniert optische Totalstation,

3D-Scanner und Video-Station zu

einem neuen, einzigartigen Gesamtsystem.

Die gemessenen Objektdaten werden

direkt in der Video-Anzeige dargestellt.

Sie verifizieren Ihre Messungen mit einem

Blick direkt mit dem realen Bild im Feld.

Die Integration des 3D-Scanners in

die leistungsfähigste Robotic-

Totalstation Trimble S6) ermöglicht

einen problemlosen Einstieg in die

neuen Scanning-Märkte.

Die neue Trimble VX Spatial Station

müssen Sie gesehen haben.

Rufen Sie uns an!

3D-Scanner integriert
in optischer Totalstation.

Digitalbilder gemeinsam
mit Messpunkten speichern.

Direkte Darstellung der Objektdaten
in der Video-Anzeige.

Komplett neue Anwendungsbereiche.

Totalstation mit Video
und 3D-Scanning

allnav ag
Obstgartenstrasse 7 CH-8006 Zürich
Telefon 043 255 20 20 Fax 043 255 20 21
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Branchenführende Innovation
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