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Photogrammetrie/Fernerkundung

Dank

Wir danken Frau Ruth Hug von der Ab-
teilung Hochbau des Kantons Obwalden
sowie unserem Backup-Piloten Daniel
Kraettli fUr die Unterstltzung im Projekt
«Schloss Landenbergs».
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Trimble® IS Rover

zu wahlen. Er vereint GNSS Rover und
Totalstation zu einem System und macht
damit lhre Feldarbeit effizienter und
komftortabler als je zuvor. Mit der einfach zu
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Keine Hindernisse —
unendliche Moglichkeiten

bedienenden Feldsoftware wechseln Sie
jederzeit blitzschnell mit nur einem
Tastenklick zwischen GNSS und Totalstation.
GPS-Search fiihrt eine GPS-gestiitzte
Zielsuche durch und lokalisiert Ihr Prisma
zuverldssig in Sekundenschnelle.

alinav ag
Ahornweg 5a Tel. 043255 20 20
CH-5504 Othmarsingen Fax 043 2552021
www.allnav.com

Geschdftsstelle in Deutschland: D-71522 Backnang

allnav@alinav.com

[10] Zischinsky, T., Dorffner, L., Rottensteiner,
F., 2000, Application of a new model heli-
copter system in architectural photo-
grammerty, IAPRS, Vol. XXXIIl, Amster-
dam.

[11] Schulze-Horsel, M, 2007. «3D Landmarks
— Generation, Characteristics and appli-
cations», Urdorf, Switzerland. www. com-
mission5 .isprs.org/3darch07/pdf/schulze-
horsel.pdf (accessed 11" April 2008).

H. Eisenbeiss

M. Sauerbier

H. PlUschel

Institut fUr Geodasie und
Photogrammetrie

ETH Hénggerberg
CH-8093 Zirich
ehenri@geod.baug.ethz.ch
msb@geod.baug.ethz.ch
pueschel@student.ethz.ch

Kombination von GNSS und Tachymeter
beim Messstab.

Positionierung UND Orientierung
des Instrumentes
in EINEM Arbeitsgang.

Wah! der Messmethode bei jedem
Messpunkt individuell.

GNSS und Tachymeter ohne

Mehrkosten auch als Einzelsysteme
getrennt nutzbar,

Trimble.
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