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Communications

mete sich in gleich zwei Sitzungen dem Thema
Range Imaging, also der direkten dreidimen-
sionalen Bildgewinnung mittels flachenhafter
Laufzeitmessung. Den Veranstalternwar es ge-
lungen, mehrere der namhaften Hersteller ein-
zuladen, um den Teilnehmern einen umfas-
senden Uberblick zu geben. Die Vortragenden
aus Wissenschaft und Industrie informierten
dabei Uber den Stand der Entwicklung, Ein-
satzbereiche und Potenziale der Technologie.
Anwendungen in der Messtechnik stehen
noch im Hintergrund, stattdessen dominieren
Anwendungen in der automobilen Sicher-
heitstechnik und Multimedia-Anwendungen
wie beispielsweise eine neuartige Benutzer-
schnittstelle fUr Spielekonsolen.

Aus den zahlreichen interessanten Vortrdgen
der Konferenz blieben einige Beitrdge in be-
sonderer Erinnerung. So zum Beispiel der Bei-
trag von U. Tempelmann zum neuen Kamera-
modell der ADS40, welcher erstmalig Uber
Neuerungen an der Hardware und das damit
verbundene neue Kalibrierverfahren berichte-
te. K. Mechelke beschrieb das Genauigkeits-
verhalten der neuesten Generation von ter-

restrischen Laserscannern in aufwendigen
Testverfahren und gibt somit einen hersteller-
Ubergreifenden Vergleich. B. Leibe stellte Ver-
fahren zur bildbasierten Erstellung eines drei-
dimensionalen Stadtmodells aus fahrzeugge-
tragenen Kameraaufnahmen vor, das zur
Untersttzung in  Fahrzeugnavigationssyste-
men dienen soll.

Anwendungen und Technologien aus dem Be-
reich der Denkmalpflege und der Dokumen-
tation von Kulturgutern wurden auf der «QOp-
tical 3-D» nicht prasentiert. Diese Themen
wurden in die Konferenz «3D Virtual Recon-
struction and Visualization of Complex Archi-
tectures» (3D-Arch) verlagert, die vom 12. bis
13. Juli am selben Veranstaltungsort abgehal-
ten wurde. Die enge Verzahnung beider Ver-
anstaltungen wurde durch eine gemeinsame
Sitzung betont. Die 3D-Arch wurde gemein-
sam organisiert von den Verantwortlichen der
ISPRS Arbeitsgruppe V/4: Sabry El-Hakim (NRC,
Ottawa, Kanada), Fabio Remondino (ETH Zu-
rich, Schweiz) und Jan Bohm (Universitat Stutt-
gart, Deutschland) und der Arbeitsgruppe V/2:
Pierre Grussenmeyer (INSA, Strassburg, Frank-

reich) und Klaus Hanke (Universitat Innsbruck,
Osterreich) sowie ven Lorenzo Genzo (ITC-
IRST, Trento, Italien).

Der Workshop gab einen guten Eindruck Uber
den momentanen Stand der Forschung auf
dem Gebiet der Modellierung sowohl mit rein
bildbasierten Ansdtzen als auch mittels La-
serscanning und den Anwendungen in der Ar-
chitekturrekonstruktion und im Denkmal-
schutz. Mit 68 Teilnehmern konntesich die Ver-
anstaltung, die erst zum zweiten Mal nach
2005 abgehalten wurde, bereits erfolgreich
etablieren. Der Zusammenschluss der Work-
shops der ISPRS Arbeitsgruppen V/4 Virtual
Reality and Computer Animation und V/2 Cul-
tural Heritage Documentation war gelungen,
da sich Anwendungen und Technologien gut
ergdnzen. In sieben Sitzungen und einer Pos-
ter-Sitzung wurden insgesamt 30 Beitrage vor-
gestellt, die auch online verfigbar sind unter
www.commission5.isprs.org/3darch07.

L. Borgeat eréffnete die Veranstaltung mit sei-
nem eingeladenen Vortrag zur Visualisierung
grosser Datensatze. In einer Softwaredemons-
tration zeigte er die Leistungsfahigkeit eines

SP 02-07-CH-d

Es gibt kein «Richtig» oder «Verkehrtn...

=

Leica Geosystems AG

Europa-Strasse 21, CH-8152 Glattbrugg
Tel. 044/809 33 11, Fax 044/810 79 37
info.swiss@leica-geosystems.com
www. leica-geosystems.ch

System 1200

- das weltweit

flexibelste und effizienteste

Mess-System

System 1200 verbindet die leistungs-
fahigste Totalstation mit dem schnell-
sten und zuverlassigsten RTK GNSS-
GNSS System. Setzen Sie die gleichen
future proof Komponenten fiir die SmartStation und
den SmartPole ein - ganz nach lhren Bedlrfnissen.
Beide Systeme erganzen sich ideal und machen das
System 1200 zum effizientesten und flexibelsten
Mess-System am Markt. .
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modernen Visualisierungssystems auf, das
selbst bei immensen Datenmengen mittels
automatischem Level-of-Detail noch flussige
Interaktion ermaglicht. M. Pollefeys prasen-
tierte die Arbeiten seiner Gruppe zur Echtzeit-
rekonstruktion von Stadtmodellen aus Video-
daten. Der Vortrag brachte den Zuhérern den
aktuellen Forschungsstand auf dem Gebiet der
Computer Vision nahe, wo Echtzeitfahigkeit
und Automatisierung im Vordergrund stehen.
DemgegenUber stellte S. Linsinger die Ergeb-
nisse seines Projekts zur Rekonstruktion des
Cuvillies-Theaters in Minchen vor. Die beein-
druckende Punktdichte und Detailliertheit des
Modells beruhen auf zehnmonatiger Daten-
aufnahme mittels Laserscanning und Streifen-
projektion sowie intensiver manueller Nach-
bearbeitung. Dieser Bericht aus der prakti-
schen Anwendung stellt somit den Gegenpart
zu den vollautomatischen Ansétzen der Com-
puter Vision dar und belegt die Ausgewogen-
heit der Veranstaltung zwischen Forschung
und Anwendung.

Kirsten Wolff

Interaktiver Online-
Einkaufstihrer far die
Geo-Branche

Als Nachfolger des Uber zwdlIf Jahre bewdhr-
ten «EinkaufsfGhrer fUr das Vermessungswe-
sen» bietet die Bernhard Harzer Verlag GmbH
aus Karlsruhe erstmals im Internet den «Onli-
ne-Einkaufsfihrer fir die GEObranche»
2007/2008 an. Dieser interaktive Flhrer er-
scheint im PDF-Format und gibt allen interes-
sierten Fachleuten einen umfassenden Uber-
blick Uber das Gesamtangebot zu den Fach-
gebieten:

* Geodisie

* | andmanagement

® Fernerkundung

® Photogrammetrie

* Kartographie

* Geoinformatik

Eswerden Firmen, Produkte, Dienstleistungen,
Literatur sowie weitere Fachadressen vorge-
stellt. Alle Inhalte dieses Online-Einkaufsfiuh-
rers sind strukturiert nach mehr als 220 Stich-
wortern und alphabetisch aufbereitet. Er ent-
halt dariber hinaus die Adressenvon rund 520
Firmen. Der Nutzer kann sich damit schnell und
einfach das Angebot zu bestimmten Produk-
ten oder Firmen ansehen und sich gegebe-
nenfalls Uber einem Link direkt weitere Infor-
mationen auf den Bildschirm laden oder die
gewdinschten Produkte direkt per E-Mail beim
Lieferanten bestellen. In den Online-Einkaufs-
fUhrer kann sich jedes Unternehmen jederzeit
eintragen lassen (info@harzer.de).

www.geobranchen.de
Download (4.1 MB). www.geobranchen.de/
images/produkte/ekfweb07-08. pdf
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Leica
SmartPole

360° Reflektor
Dieses einzigartige

Hochpraziser

und leichtgewichtige

Die leichtgewichtige
GNSS-SmartAntenna.

Absolut flexibel ein-

setzbar - mit
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SmartAntenna

ATX1230

B SmartPole,

W SmartStation und
B SmartRover.
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