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Geo-Informationssysteme

den Strassen bewegt und zeigt die Ab-
hangigkeit der Reisezeit von den &usse-
ren Einflissen wie Strukturdaten und na-
tionale Verkehrsverhaltensmuster (Pend-
lerdaten, Fahrzwecke etc.). Die Daten zur
Verkehrsbelastung erlauben also stimmi-
ge RlckschlUsse auf die bendtigten Rei-
sezeiten.

Die Daten aus dem Verkehrsmodell wer-
den erganzt um Messdaten und histori-
sche Daten aus Detektoren, FCD sowie
der Auswertung von Verkehrsmeldun-
gen. So ergeben sich Fahrzeiten abhan-
gig vom Wochentag, der Tageszeit cder
auch von Ferienzeiten oder dem Wetter.
Auf diese Weise lassen sich Reisedaten er-
zeugen, deren Nutzung wiederum wert-
voll fUr die Navigation ist.

Assistenzsysteme — Neue
Anforderungen an die Navigation
Die Funktionen der Scalable Map Archi-

Trimble® IS Rover

Der neue Trimble IS Rover kombiniert GPS
und Tachymeter in idealer Weise zu

einem Gesamtsystem. Die Kombination auf
dem Prismen/GPS-Stab ist eine einzigartige,
von Trimble patentierte Losung.

Tachymeter in EINEM Arbeitsgang.
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Nur so positionieren UND orientieren Sie lhren

tecture bieten vielfaltige Mdglichkeiten
zur Schichtung und zur Pflege der digita-
len Daten. Ein Anwendungsgebiet kon-
nen in Zukunft Assistenzsysteme sein, die
den Fahrer bei der Fahrt unterstltzen.
Diese nutzen einerseits autonome Senso-
ren, wie zum Beispiel Radar, werden sich
andererseits aber auch vermehrt auf Kar-
tendaten stiitzen, die von der Navigation
geliefert werden. Mit der Integration der
Geschwindigkeitsbegrenzungen halt ge-
rade eine einfache Applikation dieser Art
Einzug in den Markt. Weitere Informatio-
nen, die von der Navigaticn an Assis-
tenzsysteme geliefert werden kdnnen,
sind Kurvenradien oder Steigungsinfor-
mationen.

5. Schlussfolgerung

Setzen sich die bisherigen Entwicklungen
im Navigationsmarkt fort, so wird in der

Die echte Kombination
von Tachymeter und GPS

Nur so wahlen Sie fiir jeden Aufnahme-
punkt individuell die beste Methode.
Nur so stecken Sie Punkte in

EINEM Arbeitsgang kombiniert ab.

Nur so sind Sie selbst an der richtigen
Stelle: beim Messpunkt statt hinter
dem Instrument.

allnav ag

Obstgartenstrasse 7 CH-8006 Ziirich
Telefon 043 2552020 Fax 043 2552021
allnav@alinav.com www.allnav.com

Geschdftsstelle in Deutschland: D-71522 Backnang

Zukunft die Navigation nicht nur ein In-
strument der ZielfGhrung sein, sondern
sie wird den Fahrer in vielfaltiger Weise
informieren und unterstitzen. Neue
Hard- und Softwaretechnologien werden
diesen Weg ebnen. Navigation wird hier-
bei in vielfaltiger Form angeboten wer-
den, was auch dazu fUhren kann, dass
die Grenzen zwischen den Lésungen in
Zukunft nicht mehr so klar zu ziehen sind
wie heute.
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Geschéftsbereichleiter «Research Deve-
lopment Mobility»
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DE-76131 Karlsruhe
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Kombination von GPS und Tachymeter
beim Messstab.

Positionierung UND Orientierung
des Instrumentes
in EINEM Arbeitsgang.

Wahl der Messmethode bei jedem
Messpunkt individuell.

GPS und Tachymeter ohne
Mehrkosten auch als Einzelsysteme
getrennt nutzbar.
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