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Aus- und Weiterbildung

Workshop
«Transformationen in der
Schweiz»

2. März und 13. April 2007, FHNW, Gründenstrasse

40, Muttenz

Zielgruppe:
ETH/FH-Ingenieure und erfahrene FA-Techniker,

die Arbeiten zur Entzerrung von
Vermessungsoperaten leiten oder ausführen;
Verifikatoren von Transformations- und
Entzerrungsarbeiten im Rahmen von AV-Arbeiten.

Kursdauer: zweimal 1 Tag:

1. Tag: Vormittag: Theoretische Grundlagen,
Richtlinien und Hilfsmittel
Nachmittag: Bearbeitung der Fallstudien in
Gruppen
2. Tag: Vormittag: Bearbeitung der Fallstudien

in Gruppen
Nachmittag: Präsentation und Diskussion

Lernziele:

Transformations- und Interpolationsmethoden

mit ihren Eigenschaften und Auswirkungen

kennen und anwenden können.
Transformations- und Entzerrungsarbeiten

Dritter beurteilen und zielführende Mass-
nahmen erarbeiten können.

Form:

Repetition der theoretischen Grundlagen in
einem Lehrgespräch

Vorstellung einer Diagnosevariante der Hel-mert-

Transformation mit nicht parametrischer

Regression)

Hinweise zu den Richtlinien und zu geeigneten

Hilfsmitteln
Bearbeitung von Fallstudien praktische
Beispiele der Teilnehmer) in Gruppen
Präsentation und Diskussion der Fallstudien

im Plenum.

Inhalt:
Die Teilnehmer führen in Gruppen unter
fachlicher Betreuung an ihren praktischen Beispie¬

len Transformationen und Interpolationen

durch und beurteilen sie. Anschliessend
diskutieren siezweckmässigeFolgemassnahmen,

die sie dann im Plenum vorstellen. Behandelt
werden: 2D Helmerttransformation, allgemeine

und maschenweiseAffintransformation,
Interpolationen.

Eingesetzte Software:
LTOP/VERATOP, TRANSINT, Leica Geo Office,
evtl. weitere nach Wunsch der Teilnehmer)

Erwünschte Vorkenntnisse:

Konzept der V+D für die Überführung der
Amtlichen Vermessung in den Bezugsrahmen

der Landesvermessung 1995
insbesondere lokale Entzerrungen)

Richtlinien der V+DzurBestimmung von
Fixpunkten der Amtlichen Vermessung

Leitfaden fürdieAnwendung geometrischer
Transformationsmethoden in der amtlichen
Vermessung insbesondere Ablaufschema
auf Seite 109)

Geomatik Schweiz 12/2006 667

Der neueTrimble IS Rover kombiniert GPS

und Tachymeter in idealer Weise zu

einem Gesamtsystem. Die Kombination auf

dem Prismen/GPS-Stab ist eine einzigartige,

von Trimble patentierte Lösung.

Nur so positionieren UND orientieren Sie Ihren

Tachymeter in EINEMArbeitsgang.

Nur so wählen Sie für jeden Aufnahmepunkt

individuell die beste Methode.

Nur so stecken Sie Punkte in

EINEM Arbeitsgang kombiniert ab.

Nur so sind Sie selbst an der richtigen

Stelle:beim Messpunkt statt hinter

dem Instrument.

Gerüstet für die Zukunft mit GPS L1/ L2,
L2C, L5 und Glonass.

Kombination von GPS undTachymeter
beim Messstab.

Positionierung UND Orientierung des
Instrumentes in EINEM Arbeitsgang.

Wahl der Messmethode bei jedem
Messpunkt individuell.

GPS und Tachymeter ohne Mehrkosten
auch als Einzelsysteme getrennt nutzbar.

Trimble® IS Rover
Die echte Kombination
von Tachymeter und GPS

allnav ag
Obstgartenstrasse 7 CH-8006 Zürich
Telefon 043 255 20 20 Fax 043 255 2021
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