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Raumplanung

programm, Erschliessungsvoraussetzungen,

Modellvorhaben,
marktwirtschaftlichen Ansätzen ideal wäre,
wenn der Verursacher von Landkonsum

auch die Kosten, Folgekosten und
externe Kosten übernehmen müsste).

5. Raumplanung soll so nah am Bürger

bleiben wie möglich. Das
Subsidiaritätsprinzip bleibt gültig. EineZent-
ralisierung der Raumplanung ist nicht
notwendig. Aber einreiner Bottom-up-
Ansatz ist nicht zielführend. Aus 3000
Ortsplanungen entsteht leider keine
geordnete Besiedelung des Landes.

Das Resultat liegt ja vor uns: eine
zersiedelte Schweiz. Ohne Gegenstrom¬

prinzip funktioniert die Subsidiarität

nicht. Deshalb sieht das Gesetz
übergeordneten Planungen wie der kantonale

Richtplan und die Bundessachpläne

vor. Die Verfassung sieht eine
Koordinationsfunktion des Bundes vor.
Diese gilt es zu stärken. Es bedarf
daher im RPG ein paar Sicherungen
gegen Kantönligeist und Kirchturmpolitik.

Irgendeinmal müssen wir zur
Kenntnis nehmen, dass unsere

kleinstrukturierten Verhältnisse nicht mehr
viel mit der Lebensrealität zu tun
haben und unsere Lebens-, Aktions- und
Wirtschaftsräume schon längstens

nicht mehr mit den institutionellen

Räumen übereinstimmen.
Eine konsequentere Siedlungs- und
Infrastrukturpolitik ist langfristig im Interesse

von Bevölkerung und Wirtschaft und
führt zu besseren, nachhaltigeren Strukturen

und zu einem effektiveren Flä-
chenmanagement.

Dr. Fritz Wegelin
Vizedirektor Bundesamt für Raumentwicklung

CH-3003 Bern
fritz.wegelin@are.admin.ch
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Der neueTrimble IS Rover kombiniert GPS

und Tachymeter in idealer Weise zu

einem Gesamtsystem. Die Kombination auf

dem Prismen/GPS-Stab ist eine einzigartige,

von Trimble patentierte Lösung.

Nur so positionieren UND orientieren Sie Ihren

Tachymeter in EINEMArbeitsgang.

Nur so wählen Sie für jeden Aufnahmepunkt

individuell die beste Methode.

Nur so stecken Sie Punkte in

EINEM Arbeitsgang kombiniert ab.

Nur so sind Sie selbst an der richtigen

Stelle:beim Messpunkt statt hinter

dem Instrument.

Gerüstet für die Zukunft mit GPS L1/ L2,
L2C, L5 und Glonass.

Kombination von GPS undTachymeter
beim Messstab.

Positionierung UND Orientierung des
Instrumentes in EINEM Arbeitsgang.

Wahl der Messmethode bei jedem
Messpunkt individuell.

GPS und Tachymeter ohne Mehrkosten
auch als Einzelsysteme getrennt nutzbar.

Trimble® IS Rover
Die echte Kombination
von Tachymeter und GPS

allnav ag
Obstgartenstrasse 7 CH-8006 Zürich
Telefon 043 255 20 20 Fax 043 255 2021
allnav@allnav.com www.allnav.com
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