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Geodäsie/Vermessung
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Fig. 3: Une fois toutes les données brutes collectées, il est possible d'améliorer
la solution de navigation par le calcul de polygonales séquentielles a posteriori.

Dans cet exemple, comme la trajectoire est principalement à l'intérieur
de galeries, les coordonnées de référence sont obtenues à partir de la carte
numérique. Comme une position par pas est calculée, la résolution de la

trajectoire est de l'ordre de 70 cm de même que la précision maximale pour un

point. Une telle précision peut être intéressante pour certains repérages,
cartographie rapide d'une zone et collecte de données pour différentes applications

SIG.

Est-ce que ceci est suffisant pour garantir
la fiabilité des positions obtenues? Si

l'on parle de fiabilité et que l'on désire des

indicateurs numériques tels qu'ils sont
intégrés dans un logiciel classique (LTOP),

cela ne sera pas possible. Par contre, la

détection de mesures aberrantes par une
succession de tests logiques abouti au
résultat désiré: la prise en compte dans les

algorithmes de mesures contrôlées

uniquement.

Même si cette rigueur dérivant directement

de l'intégration (ou hybridation) de

capteurs peut paraître nouvelle en
mensuration, fort est de constater que la

précision obtenue en temps réel et a fortiori

en post-traitement n'est de loin pas à

sous-estimer dans le monde des SIG. Cela

l'est d'autant plus que l'alternative n'est

pas une position dégradée, mais l'absence

de position, comme nous le fait

remarquer notre arpenteur St-Gallois.

Serait-on au début d'un nouveau mode
de saisie de données géographiques?
Il y a certes encore passablement de

concepts et d'outils à adapter et/ou à

développer mais, pas après pas, la révolution

est en marche!

été obtenues, au sens géodésique, sans

aucune redondance!
Cela signifie-t-il qu'il n'y a aucune notion
de fiabilité dans les trajectoires fournies

par le PNM? Redondance et contrôle sont
bel et bien présents dans les algorithmes.
1. L'azimut magnétique et gyroscopique

sont comparés en continu de façon à

éviter tout défaut d'utilisation de l'un

ou l'autre.

2. Les positions GPS sont contrôlées par
les positions estimées ce qui permet la

détection et le filtrage de multi-trajets.

3. Un baromètre contrôle la stabilité de

l'altitude GPS et permet une précision
relative sub-métrique.

4. Les modèles physiologiques sont bornés

et reflètent toujours une solution

statistiquement possible et probable.

Dr. Quentin Ladetto
Vectronix AG

CH-9435 Heerbrugg
quentin.ladetto@vectronix.ch

Wandeln Sie Ihr INTERLIS-Datenmodell in ein UML-Diagramm. Oder umgekehrt. Software herunterladen, testen.

Ihr Datenmodell als Diagramm!ö Eisenhut Informatik
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