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Photogrammetrie/Fernerkundung

L'enregistrement des données et la

visualisation de la trajectoire et de l'azimut du

Photobus se verront attribuer une priorité

moindre que le géoréférencement des

pixels, alors que la synchronisation des

données avec le temps GPS doit être

accomplie en premier.
Pour implémenter notre futur système de

mobile mapping en temps réel, nous

avons choisi le noyau RTLinux qui est

répandu au sein de la communauté
scientifique. En fait, ce noyau se situe entre le

noyau Linux standard et les périphériques.

Théoriquement, l'utilisateur peut
paramétrer la priorité de toute tâche, ce qui

permet un minutage correct des processus

en décidant des algorithmes de

planification, des priorités et des fréquences
d'exécution [7].
Le futur développement impliquera une

intégration plus étroite des capteurs dans

les algorithmes automatiques de RTLinux,

Ceci devrait conduire à ('implementation
d'un contrôle qualité des données carto-
graphiées directement sur le terrain.
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POWERING GEOSPATIAL IMAGING™

To learn more about the new LPS enhancements or how Leica

Geosystems is Powering Geospatial Imaging,™ call or send e-mail to

Leica Geosystems GIS & Mapping

Leica Geosystems GIS & Mapping is pleased to introduce

significant enhancements to LPS. They include:

• LPS ORIMA for production aerial triangulation

• Ortho-mosaic production enhancements

• Improvements in raster handling throughout LPS

• Ability to create and use accurate terrain data for large-scale
mapping applications using PRODTM in PRO600 for LPS

• Greater enhancements to automatic point measurement (APM)

Our commitment to you doesn't stop there. We now offer new,

competitive pricing for LPS ORIMA. Additionally, we are already

working on two more improvements to LPS, soon to be released.

Our next release will feature improvements to the ADS40 Airborne

Digital Sensor workflow in LPS.
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