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Trimble GPS 5800 - Neue Software!
» RTK-Korrekturen via Internet (GPRS) «

- Keine teure GSM-Verbindung notwendig
- Immer On-Line (Einwahlzeit entfällt komplett)

- Einfache Installation einer eigenen GPRS-Basis für beliebig viele Nutzer
- Gleichzeitig Geodäten aus dem Internet beziehen

Einfachere und kostengünstigere Nutzung von Referenzdiensten (z.B. swipos)

» Unterstützung von GSM-Handys mit Bluetooth

» Anzeigen von ESRI-Shapefiles als Hintergrundkarte

» Unterstützung von EGNOS «

allnav

- Nutzung von drei geostationären Satelliten über Europa

Rufen Sie uns an und verlangen Sie eine unverbindliche Vorführung.

GS.

allnav • Obstgartenstrasse 7« 8035 Zürich • Tel. 043 255 20 20 p>

allnav@allnav.com • www.allnav.com
Baden-Württemberg: 71522 Backnang • Tel. 07191 734 411 ttTrimble

Résultats

L'analyse des performances techniques
des différentes composantes a montré

que l'intégration de l'odomètre peut se

faire efficacement par port série RS-232.

L'exploitation des mesures de l'odomètre
est assurée par un algorithme de requête

qui interprète les données et les stocke

dans un fichier texte.
L'élaboration d'une méthode de synchronisation

des mesures odomètre avec le

temps GPS a montré que la qualité du

temps des deux formats NMEA ZDA et
GGQ ne satisfait pas aux exigences pour
la synchronisation.
Des impulsions TTL induites par
l'algorithme de requête constituent une solution

simple et élégante, pourvu qu'elles
soient interprétées comme événement

par un récepteur GPS. La bonne stabilité
des horloges odomètre/GPS/CPU autorise

une association directe du temps GPS

enregistré pour une impulsion à la mesure

de distance correspondante.
L'intégration mathématique donne une

première estimation de la qualité des me¬

sures odomètre. Les résultats sont
prometteurs, même s'ils ne satisfont pas
encore les exigences posées.

Conclusion
L'intégration de l'odomètre dans le système

de mobile mapping Photobus met en

évidence les divers problèmes associés à

l'adjonction d'un nouveau senseur dans

un système multi-capteurs. Ceux-ci

nécessitent des réflexions sur le temps de

référence, le stockage des données et
l'introduction des mesures dans le processus
de compensation et de filtrage.
Même si l'évaluation de l'apport d'un
odomètre optique au système Photobus

ne se trouve qu'à ses débuts, ce travail

élabore une intégration technique applicable

à une future augmentation de la

fiabilité du système de mobile mapping dans

des zones urbaines.
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