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- Immer On-Line (Einwahlzeit entfallt komplett)
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- Gleichzeitig Geodaten aus dem Internet beziehen
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Résultats

L'analyse des performances techniques
des différentes composantes a montré
que l'intégration de I'odometre peut se
faire efficacement par port série RS-232.
L'exploitation des mesures de I'odometre
est assurée par un algorithme de requé-
te qui interpréte les données et les stoc-
ke dans un fichier texte.

L'élaboration d'une méthode de synchro-
nisation des mesures odomeétre avec le
temps GPS a montré que la qualité du
temps des deux formats NMEA ZDA et
GGQ ne satisfait pas aux exigences pour
la synchronisation.

Des impulsions TTL induites par l'algo-
rithme de requéte constituent une solu-
tion simple et élégante, pourvu qu’elles
soient interprétées comme événement
par un récepteur GPS. La bonne stabilité
des horloges odomeétre/GPS/CPU autori-
se une association directe du temps GPS
enregistré pour une impulsion a la mesu-
re de distance correspondante.
L'intégration mathématique donne une
premiére estimation de la qualité des me-

sures odometre. Les résultats sont pro-
metteurs, méme s'ils ne satisfont pas en-
core les exigences posees.

Conclusion

L'intégration de I'odométre dans le syste-
me de mobile mapping Photobus met en
évidence les divers probléemes associés a
I'adjonction d’un nouveau senseur dans
un systéme multi-capteurs. Ceux-ci né-
cessitent des réflexions sur le temps de ré-
férence, le stockage des données et I'in-
troduction des mesures dans le processus
de compensation et de filtrage.

Méme si I'évaluation de I'apport d'un
odométre optique au systeme Photobus
ne se trouve qu'a ses débuts, ce travail
élabore une intégration technique appli-
cable a une future augmentation de la fia-
bilité du systéme de mobile mapping dans
des zones urbaines.
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