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Géodésie/Mensuration

filtre de Kalman sur des bases non em-
piriques,;

® détermination de procédures d'aligne-
ment;

® optimisation des algorithmes de calcul.

Outre la précision, I'augmentation du

rythme des mesure, la fiabilité et I'auto-

nomie du systéme inertiel, d'autres avan-

tages peuvent étre cités a propos de I'in-

tégration, mais n'ont pas été traités dans

ce travail:

® aide a la résolution des ambiguités de
cycle [6];

® aide ala détection et a la réparation des
sauts de cycle lors des pertes de signal
GPS.

Conclusions

L'intégration de deux méthodes pour dé-
terminer I'attitude a permis d'affiner les
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parametres de navigation, d'obtenir des
résultats plus fiables et d’améliorer la pré-
cision. Ces résultats permettront d'effec-
tuer de la navigation avec beaucoup plus
de sécurité et laissent entrevoir des appli-
cations en réalité virtuelle.
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