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als um die Schaffung und Erhaltung eines wirtschaftlich und geistig freien
Bauernstandes. Wir alle sind aufgerufen, an der Lésung dieser volkswirt-
schaftlich, soziologisch und staatspolitisch gleich bedeutsamen Autgabe
mitzuwirken. Jeder an seinem Platze.

La formation de ’image plastique
pour un couple indépendant d’aprés la méthode
du Prof. A. Brandenberger

Par Dr. C. Cladas

Je donne dans ce qui suit une application de la méthode d’orientation
relative d’apreés le Prof. A. Brandenberger pour un couple indépendant
de prises de vues aux appareils de restitution Wild A7, A 8 et A 9. Des
exemples, basés sur les chambres Wild RC 5a, RC 7a, RC 8 et RC 9
munies des objectives Aviotar et Aviogon, sont donnés. Par cette mé-
thode on obtient des formules pour les corrections des éléments d’orien-
tation relative facilement applicable dans la pratique.

10 Calcul des erreurs des éléments d’orientation relative

La formule bien connue de la parallaxe verticale en fonction des
erreurs d’orientation pour les cas des levers nadiraux et un couple in-
dépendant est prise en considération. Si on utilise pour 1’orientation re-
lative les éléments ', k", ¢’, ¢”, et w”, on a d’aprés le Prof. W. K. Bach-
mann?:
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Pour les 6 points charactéristiques d’un modéle horizontal (fig. 1), on
trouve:

p]}]_” - ’cdw” + *z* dKI!
b
pV2” 9 idwﬂ _}_ fz dK,
” b2 ”n fb2 I’ fb ”

1 Théorie des erreurs de l’orientation relative, Lausanne 1943.



” b2 ’ ” sz ’ ib ’
pvi” == — |1+ )dw —}-—ZZ de’ + , dk

z% /
AR : dw”_“_le;;' de” + fzb de”
pve” = - f (1 + bz)dw”g’l’? de’ + /o di’
2 72 i
s ’ 1 Points| = | y
b b 1 0 0
2 +b| 0
fig. 1 ! b 2 +a : ——
’ b 4 | 46| —b
2 b 6 5 | 0 | +b
¢y 6 | +b| +b

De ces formules on calcule les erreurs des éléments d’orientation relative
d’aprés la méthode des moindres carrés. Les ccefficients des inconnues
sont pris de la table 1.

Table 1
do’ de” dw” dic’ di” pv
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La table 2 donne les ceefficients des équations normales.

Table 2
bt 2
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Des équations (1a) et (1b) on trouve:

, p])’;”-—-»p]}s”
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Du systéme des équations (1c), (1d) et (1e) on obtient:
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Si on élimine les parallaxes dans les points 1, 2, 3 et 4 avec «’, «7, ¢
et ¢”, on peut écrire:
pv” = pv,” =pr" = py” =0

et par conséquence les formules précédentes se réduisent a:

¥ — PVG” ” - pV5
d€p - bz_ ’ dqﬂ = 7755 -
2y 2[5
” - pV5” - pv(i”
dw” = — ‘fw,mlﬁ -
4f =
o - pvﬁ” v - st”
dK = 7b3 ’ dK e — 453, x
2f— 27—y

De ces formules on calcule les corrections aux éléments d’orientation
relative en utilisant le diamétre de I’'index repére de ’appareil de res-
titution comme unité pour la mesure des parallaxes.
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Les formules finales sont:

s —a
do’c = “bE"ﬁ 6366¢ de”c = bpvs 6366¢
2f P 21 2
Fri s (p"*;:“mp %) G366
41—
. __..a_..'b'f % 6366¢ di"c = —:a'bf’-"" 6366¢
2f 23 2 fﬁza

= le diamétre apparent de 'index repeére.

20 Application a Uautographe Wild A7

Le diameétre apparent de 'index repére est 0,042 mm. Le recouvre-
ment longitudinal de prises de vues soit 60 %,.
Pour les diverses chambres photographiques Wild on trouvera:

!

= 2 f ;; 2f “; 4f = dlp’c dqp”(! dw”c dK,c dK”c

a) Chambre grand-angulaire RC 7a, f = 100 mm,
format des clichés 140 x 140 mm

056 | 62,7 | 35,1 |125,4(4,3 prec|4,3 prse|2,1 (prs+ pre)©|7,6 pyse|7,6 prse

b) Chambres grand-angulaires RC 5a et RC8, f = 115 mm,
format des clichés 180 x 180 mm

0,627| 90,4 | 56,7 |180,8(3,0 pve®|3,0 pvs©|1,5 (pvg+ pvs)© |4,7 pyve|4,7 prs©

c) Chambres grand-angulaires RC 5a et RC8, f = 152 mm,
format des clichés 229 x 229 mm

0,6 | 109 | 65,7 | 219 |2,5 pv©|2,5 pv;©|1,2 (prvs+ pve)© 4,1 pyve|4,1 pys©

d) Chambre a angle normal RC7a, f{ = 170 mm,
format des clichés 140 x 140 mm

0,33 | 37,0 | 12,2 | 74,1 c(7,2 prge|3,6 (pvs + Pre)© |29 pryc| 21,9 pree

e) Chambres a angle normal RC 5a et RC8, f = 210 mm,
format des clichés 180 x 180 mm

0,3431 49,4 | 16,9 | 98,8 5,4 prs¢|5.4 prsc| 2,7 (pvs + pre)© | 15,8 prec 15,8 puse
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3° Application au stéréorestituteur Wild A8

Le diametre apparent de I'index repere est 0,069 mm. Le recouvre-
ment longitudinal des prises de vues soit 60 9,.

Pour les diverses chambres photographiques Wild on trouvera:

b b2 b3 bz Ic j ”C ”C d Ic d '”C
. 2f—;52f 43 4]‘—25 dy \ do dw K K
a) Chambre grand-angulaire RC 7a, f = 100 mm,
format des clichés 140 x 140 mm
0,56 | 62,7 | 35,1 [125,4]7,0 py,¢ ¢| 3,5 (pvs - pra)®|12,5 pret |13 puge

b) Chambres grand-angulaires RC 5a et RC 8, f = 115 mm,
format des chches 180 X 180 mm

(},627| 90,4 | 56,7 |180 8(4,9 prec| 4,9 prge |2 A (prs+ pvﬁ)c

7,7 pve© '7,7 pvs¢

¢) Chambres grand-angulaires RC 5a et RC 8, f = 152 mm,
format des clichés 229 x 229 mm

0,6 | 109 | 65,7 | 219 [[4,0 prec|4,0 prse| 2,0 (pus + pre)©|6,7 pre®

6,7 pvs©

d) Chambre a angle normal RC7a, f = 170 mm,
format des chches 140 x 140 mm

0,33 | 37,0 | 12,2 | 74,1 | 119 pree |110pv5

£ e[ e

e) Chambres a angle normal RC 5a et RC8, f = 210 mm,
format des clichés 180 x 180 mm

3),9 pvst

]

0,343| 49,4 | 16,9 | 98,8 8,9 puge|8,

[ 25’0 pvsC

oc 4’4 (pV5

40 Application a I'autographe Wild A 9

Le diametre apparent de I’index repére est 0,06 mm. Le recouvrement
longitudinal des prises de vues soit 60 9.

Chambre super-grand-angulaire Wild RC9, f = 88 mm, format des
clichés 229 x 229 mm.

b
-~ = 1,041
Zz

2 b3 b2
2f , =190, 2] — = 1985, 4], = 3814
de’c = 2,0 pyg®  de"t = 2,0 pr;¢  dw’ = 1,0 (py; + prg)°©
de'c = 1,9 pre¢  di’® = 1,9 pu,®
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Le procédé indiqué. ci-dessus pour l'orientation relative est basé sur
la mesure des parallaxes aux points 5 et 6 seulement, aprés qu’on a
éliminé la parallaxe aux points 1, 2, 3 et 4 facilement par les éléments
«'y k", ¢ et ¢”. L.a mesure des parallaxes se fait par estimation en la
comparant au diamétre apparent de ’index repére.

On constate aussi qu’il n’est pas nécessaire d’introduire dans ’appa-
reil les corrections calculées pour «’ et «”, parce qu’il est toujours possible
d’éliminer ces parallaxes par une observation directe dans le restituteur.

A propos d’une forme générale de compensation
par la méthode des moindres carrés

Par A. Ansermet

Remarques préliminaires

Jusqu’a une date assez récente, on considérait comme forme générale
de compensation ([1], p. 209) celle basée sur le systéme ci-aprés d’équa-
tions que nous appellerons initiales:

E, =|av] + Fg(x, y,z...) + wqg =0
Ey =[bv] + Fp (x,y,z...) + wp =10

(1)
E, =[m + Fr (x,y,z...) + w, =0
ou les fonctions F sont linéaires
aq + [al] = wg; by + [BL] = wp .. ... ro + [rLl] = wr (2)
sont les équations dites aux discordances.
Le systeme d’équations normales résulte de la condition:
[pvv] — 2 kg Eq — 2 kp. Ep ..... — 2 kp. E, = minimum (3)
(voir n° juin 1959, p. 216-224).
Il'y a(r + m) équations normales, m inconnues x, y, z ..... tandis
que les L; sont les éléments mesurés, (L; + v;) les valeurs compensées,
(L; + fi) des valeurs provisoires et p; les poids (i = 1,2 ... .. n). Les kg,

/. R k, sont les corrélatifs. Posons de plus L"; = L; 4 ;.

Dans le numéro de juin dernier a donc paru un article fort intéressant
avec lequel cette trés courte note n’est pas sans une certaine corrélation.
L’auteur donne au probleme de 1’extension en liant encore les inconnues
par des relations telles que:

Ajx + A,y + Az + A =0 | @)
B,x + B,y + Bz + B, = 0 J
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