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De la restitution automatique à

l'autographe Wild de levers dans l'espace,

par A. ANSERMET, ingénieur.

Le N° 24 du Bulletin Technique de l'année 1927 a donné

très succinctement les caractéristiques de YAutographe
Wild. Cet instrument remarquable restitue automatiquement

les levers stéréophotogrammétriques aussi bien

terrestres qu'aériens. Le problème général est celui où

deux dichés sont obtenus d'un même avion dans des

conditions appropriées. Sa résolution comporte pour
chaque cliché le calcul de 6 conditions initiales soit 12 en

totalité ; il faut, de plus, choisir entre 4 solutions dans

chaque cas. C'est le problème classique de la photogram-
métrie.

En stéréophotogrammétrie les douze conditions
initiales subsistent savoir :

7 éléments d'orientation pour le rattachement au sol ;

5 éléments pour la mise en place réciproque des chambres.

Il suffit donc pour rattacher un tel levé de connaître
deux points de contrôle et un troisième dont on possède

seulement l'altitude. Ce mode de rattachement peut être

précieux en cas d'étude de chemins de fer, canaux, etc.
Les 7 paramètres à déterminer sontgSTechelle de restitution

que l'on calcule par comparaison de lignes
homologues, 3 coefficients relatifs à la rotation des axes dans

l'espace et les 3 coordonnées de l'origine. Par une mise

au point du compteur des Z et déplacement de l'original
sur la table à dessin on élimine 4 éléments d'orientation
et il ne reste que deux coefficients de rotation à calculer
en utilisant les points de contrôle. Les corrections
respectives sont introduites à la vis commandant l'inclinaison

des chambres (w) et à celle réglant leur obliquité (<p).

Orientation intérieure du stéréo gramme.

Cette opération précède celle du rattachement en
restitution aérienne ; elle consiste à amener les chambres
dans une situation réciproque rigoureusement semblable
à celle de l'espace en faisant abstraction de toute mesure
linéaire.

On reconstitue optiquement le terrain photographié.
D'une orientation irréprocable dépend non seulement
l'exactitude de la restitution mais la plus ou moins grande
fatigue de l'organe visuel de l'opérateur. Géométriquement

on peut concevoir une chambre fixe et l'autre
mobile ; la position de cette datiere serait définie par
2 cosinus directeurs de l'axe de la chambre, le déversement

du cliché dans son propre plan et 2 cosinus directeurs de

la droite de jonction des points nodaux correspondants.
A l'autographe le restituteur dispose des organes

suivants de mesure :

Mesures linéaires : les troislaxes cartésiens x, y, z, avec
leurs compteurs {y et z peuvent permuter en cas de levés
aériens verticaux).

La hase par ses deux composantes bz (verticale) et bx

(horizontale). En cas d'obliquité on introduit la base

auxiliaire h' i^fig. 1).
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Fig. 1. — Obliquité de la base.
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