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TABELLE DER WICHTIGSTEN VARIABLEN

A Amplitude (Schwingungsweite bezogen auf den Nullpunkt) [m]
A Auftrieb (Vektor) [N]
AT Benetzte Fläche des Treibzeugs pro Längeneinheit Eintauchtiefe) [m2An]

cE Einspanngrad [N-m/rad]
c,- Federkonstante des i-ten Gelenks (des Modells) [N-m/rad]

Ctj COS(Ç),- q>p Cji [-]
c, Luftwiderstandsbeiwert des Halmes [-]
cw Wasserwiderstandsbeiwert des Halmes [-]
C Fortpflanzungsgeschwindigkeit der Welle [m/s]
C Gruppengeschwindigkeit (Fortpflanzungsgeschwindigkeit einer Gruppe von Wel¬

len ähnlicher Frequenz) [m/s]
d Wassertiefe [m]
d, Dämpfungskonstante des i'-ten Modellgelenks [N-m-s/rad]
d... Vollständiges Differential
d— Partielles Differential
S... Infinitesimales Inkrement
D Halmdurchmesser [m]
e Euler'sche Zahl 2,781828...
E Elastizitätsmodul [N/m2]
E-J (lokale) Biegesteifigkeit [Nm2]
E Potentielle Energie (pro Flächeneinheit) [N-m/m2]

Ekin Kinetische Energie (pro Flächeneinheit) [N-m/m2]

/ Frequenz l/T) [s"1]

/ Bei Windfeld Länge des Richtungsvektors [km]
F Kraft (Vektor) [N]
FF Streichlänge [km-rad]

g Erdbeschleunigung =9,81 [m/s2] ^

G Gewicht (Vektor) [N]
G T Gewicht des Treibzeugs (Vektor) [N]
Gd Schubkoeffizient (für Wasserwiderstand) des Treibzeugs [-]
Gm Massekoeffizient (für Wasserwiderstand) des Treibzeugs [-]
h Höhe über Grund [m]
H Wellenhöhe vertikaler Abstand Wellenscheitel - Wellental) [m]
Wa« Signifikante Wellenhöhe [m]
i Imaginäre Einheit v^-l

i, j, k Zähler bzw. Index [-]
/• Massenträgheitsmoment des j'-ten Teilstabs [kg-m2]

/ Flächenträgheitsmoment eines Querschnitts [m4]

k Wellenzahl 2 K/L[mA]
/; Länge des i-ten Modellstabs [m]
L Wellenlänge [m]

m i Masse des i-ten Modellstabs [kg]

MT Masse des Treibzeugs [kg]

M Vom Treibzeug verdrängte Wassermasse [kg]

M Biegemoment [N-m]



10

MBr Bruchmoment [N-m]

MCr Grenzmoment [N-m]

n Anzahl (z.B. der Teilstäbe des Modells) [-]

N Normalkraft (Vektor) [N]

q Verteilte Belastung pro Längeneinheit [NAn]

ql Luftdruck pro Längeneinheit [N/m]

qw Wasserdruck pro Längeneinheit [N/m]

R Reibungskraft (Vektor) [N]

Sij sin(<pr <pp -sfi [-]

t Zeit [s]

tw Winddauer [s] od. [h]

T Wellenperiode [s]

w, Windgeschwindigkeit (waagrecht) [m/s]

uw Waagrechte Komponente der Wasserteilchengeschwindigkeit [m/s]

vw Senkrechte Komponente der Wasserteilchengeschwindigkeit [m/s]

U Ursell-Parameter //-L2/d3[-]
w Betrag der gesamten WasserteUchengeschwindigkeit [m/s]

W Dynamische Wasserdruckkraft (Vektor) [N]

x, y, z Lagekoordinaten [m]

x ', y ', z
" Ableitung der Lagekoordinaten nach der Zeit (Geschwindigkeit) [m/s]

x", y", z" Zweite Ableitung der Lagekoordinaten nach der Zeit (Beschleunigung) [m/s2]

xT, zT Lagekoordinaten des Treibzeugs [m]

zs Höhe der Wasserspiegellage über Grund [m]

5 Durchbiegung (Auslenkung) des Halmes in x-Richtung [m]

e Dehnung [-]

<p Neigungswinkel (bezogen auf z-Achse) [rad]

tp' Winkelgeschwindigkeit [rad/s]

<p" Winkelbeschleunigung [rad/s2]

<t> Halmkrümmung [rad/m]

fij Masse/Längeneinheit [kgAn]

u^ Gleitreibungszahl [-]

p, Dichte der Luft [kg/m3]

pw Dichte des Wassers [kgAn3]

Pj. Dichte des Treibzeugs [kgAn3]

aBr Bruchspannung [N/m2]

Grenzspannung (Elastizitätsgrenze) [N/m2]

Höhe des Wasserspiegels über dem Ruhewasserspiegel [m]
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